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                   Тема 1. Философия и логика всеединства

                         Лекция 1. Философия всеединства

План

1. Исторические образы философии всеединства

2. Основные постулаты философии всеединства

3. О философии неовсеединства

1. Исторические образы философии всеединства

В истории философия всеединства имела множество своих выражений в различных системах западной и восточной философии. На Западе к философии всеединства можно отнести философию Платона и неоплатонизма. В той мере, в какой неоплатонизм был воспринят христианской философией, можно говорить о присутствии идей философии всеединства в христианской философии, например, в патристике и схоластике. Образы философии всеединства мы находим в индийской философии (брахманизм, адвайта-веданта, санкхья-йога), китайской философии (даосизм). В более позднее время идеи философии всеединства возрождаются в философии Николая Кузанского и Джордано Бруно, получают новый импульс развития в немецкой классической философии (Фихте, Шеллинг, Гегель). Наконец, в конце 19 – первой четверти 20 века возникает и развивается школа русской философии всеединства (В.С.Соловьев, П.А.Флоренский, А.Ф.Лосев и др.). Сегодня идеи философии всеединства активно развивает американский философ Кеннет Уилбер, создатель так называемого «интегрального подхода». 

Подводя некоторый итог, можно выразить идею философии всеединства следующим образом. Философия всеединства – это наиболее полная философская система, по отношению к которой все остальные философские системы в своих утвердительных частях являются ее частными случаями. Чтобы придти к философии всеединства, нужно объединить знания всех философских систем и построить их формально-непротиворечивое (хотя и антиномичное) объединение (синтез). Последнее самое сложное, поскольку синтез – это целое, а целое, как известно, есть нечто большее, чем каждая из его частей.

Тема для размышления: попробуйте подумать, как мог бы выглядеть синтез действующей и финальной причинности в активности живого существа.  

2. Основные постулаты философии всеединства

Перейдем далее к более содержательной характеристике философии всеединства. 

Философия всеединства может быть охарактеризована следующими основными положениями:

1) Принимается бытие Высшего Начала, по отношению к которому все прочие начала бытия выступают теми или иными его сторонами-аспектами (философия Монизма).

2) Природа Высшего Начала двойственна – в Нем можно выделить момент самобытия (первое бытие) и момент инобытия (второе бытие). Оба эти аспекта Высшего Начала непроявлены, и проявленное (третье) бытие есть результат творческого отношения первых двух. Здесь можно принять символическую формулу творения 

1(2) = 3 

– активное действие первого бытия (1) на второе (более пассивное) бытие (2) рождает третье бытие (3). Поскольку третье бытие по своему месту оказывается промежуточным бытием-отношением между первым и вторым бытием, то можно принять и такую нумерацию, в которой второе бытие будет третьим, а третье – вторым. Первый порядок можно называть генетическим, второй – топическим. 

3) Отношение Высшего Начала и относительных начал (которые не являются Высшим Началом) мыслится двойственно – Высшее начало и выходит за границы любых относительных начал, и включает их в себя. Можно сказать и так, что Высшее Начало лежит не вне относительных начал, а включает их в себя, превышая любое их единство (принцип Превышающего Включения).

4) Среди всех начал бытия можно выделять повышенно онтологически сильные начала (ктойности), которые являются потенциально разумными существами (способны развиться в разумные существа и выше). 

5) Любое начало может быть представлено своим числом бытия (мерой бытия) – величиной «онтологической силы» этого начала. Такая онтологическая сила выражает меру онтологической инвариантности (симметрии) начала – чем в большем числе онтологических преобразований начало остается неизменным (совпадает с собой), тем более онто-инвариантным (онто-симметричным) оно является, и тем больше его число бытия. Максимальным числом бытия обладает Высшее Начало. Все остальные начала могут быть упорядочены по своим мерам бытия в рамках единой онтологической шкалы. 

6) Все ктойности находятся в развитии, повышая свою онтологическую симметрию. 

7) Феномен жизни обладает большей мерой бытия, чем неживые сущности. Феномен сознания (разума) обладает большей мерой бытия, чем бессознательные (неразумные) сущности. 

8) Каждая ктойность обладает своим принципом индивидуальности (самоименем), которые несравнимы между собой, т.е. на них не могут быть определены числа бытия. 

9) Полнота бытия каждой ктойности объединяет в себе число бытия и самоимя. По числу бытия возможно упорядочивание начал, по самоименам – нет. Когда ктойность повышает свое число бытия, его самоимя остается неизменным, обеспечивая вечную уникальность и самотождественность данного начала. 

10) Бытие делится на относительно самодостаточные области – миры (онтологии), которые высокоподобны Высшему Началу, так что последнее состоит из подобных себе частей (обладает самоподобием). В частности, каждая онтология является живой и высокосознательной (разумной) ктойностью. 

11) Бытие онтологии творится в подобии тройственной природе Высшего Начала: Высшее Начало как монада (единица) бытия 1 поляризуется внутри себя на первое и второе бытие: Pol(1) = {1.1,1.2}, далее в первом акте имеем 1.1(1.2) = 1.3 = 2 – образуется третье бытие, которое есть второе самостоятельное бытие. Затем 2 поляризуется на свои первое и второе бытие: Pol(2) = {2.1,2.2}, и далее акт творения повторяется внутри поляризованного второго бытия: 2.1(2.2) = 2.3 = 3 и т.д. Так первым творением в онтологии оказываются числовые дифференциации онтологии (числа бытия), которые задают онтологическую шкалу онтологии. Числа бытия могут быть даны в прямом порядке (прямые числа бытия) – тогда большее онто-число выражает большую онто-симметрию, и в обратном порядке (обратные онто-числа) – большее онто-число выражает начало с меньшей онто-симметрией. 
12) В первом приближении в онтологии можно выделять разные онтологические уровни, в простейшем случае два уровня – с большим и малым прямым онто-числом (большой и малой онто-симметрией). 

13) Миры – это школы опыта (развития) для разного рода ктойностей, связанных с этими мирами. В мирах эти сущности получают возможность получения опыта специфического качества и количества. Получив опыт в одном мире, ктойность может далее получать опыт в другом мире, набирая нужные себе меру и качество бытия. 

14) Развитие предполагает пространство и время. Пространство в некоторый момент времени в онтологии – это максимум всего совместимого в онтологии в данный момент времени. Время – это рост пространства, в котором идет непрерывный переход от меньшего пространства к большему. Время начинается с минимального пространства онтологии и заканчивается его максимальным пространством. В этом случае время совпадает с развитием. 

15) Развитие ктойности в онтологии идет периодически, занимая некоторое число уровней онтологии. Для простоты пусть это будут два уровня У1 и У2, где У1 обладает большей онто-инвариантностью, чем У2. Тогда сущность вначале определяет себя на уровне У1, затем на уровне У2, затем возвращается на У1. Но это не полный возврат назад, но один виток спирали. Вначале, определяясь на уровне У1, сущность не имеет выражения на уровне У2. Затем она получает такое выражение на У2, но теряет свое представление на У1. Наконец, возвращаясь на У1, она обладает возможностью иметь свое выражение и на У1, и на У2. Таким образом, за циклом У1(У2(У1 скрывается более сложная система 

У1-без-У2 (тезис) ( У2-без-У1 (антитезис) ( У1-вместе-с-У2 (синтез)

Первый переход У1-без-У2 ( У2-без-У1 есть инволюция («спуск» к менее онтологически инвариантному уровню реальности), второй переход У2-без-У1 ( У1-вместе-с-У2 – эволюция («подъем» к более онтологически инвариантному уровню реальности). Такая схема развития предполагает, что вертикальные уровни У1 и У2 не вполне находятся в отношении включения для развивающейся сущности (У1 не включает в себя У2), но оказываются несовместимыми (либо есть У1 и нет У2, либо наоборот), так что пространство здесь малое. Когда же ктойность возвращается на У1, она совмещает в себе У1 и У2, определяя У2 как часть У1, т.е. совмещая их в иерархическом отношении, что выражает рост совместимости, т.е. рост онто-пространства. 

16) Онтологическая симметрия любой ктойности во времени только растет, и единственное различие может состоять в скорости роста. Но в своем сознании ктойность может отождествляться с некоторой малой онто-инвариантой, которая может начать падать в новых условиях жизни (обнаруживать свое меньшее присутствие или отсутствие). Это лишь означает, что здесь обнаруживаются границы малой инварианты, в то время как большая инварианта продолжает быть. 

17) В онтологической инвариантности следует различать два вида инвариант – одни растут (это переменные инварианты), другие сохраняются неизменными (собственно инварианты). В определение онтологического пространства входят объемы всех переменных инвариант, достигнутых к настоящему моменту времени в данной онтологии. Когда сущность развивается, достигая все большей переменной инвариантности, она одновременно выступает как нечто инвариантное во всех своих изменениях, т.е. как собственно инварианта (инварианта развития). Таким образом, эти два вида инвариант тесно связаны между собой. На уровне самобытия инварианты развития нет никакого изменения. 

18) Полная теория бытия антиномична, т.е. соединяет в себе на более высоких уровнях бытия то, что было несовместимым на более нижележащих онтологических уровнях. Таких уровней бытия может быть бесконечно много, так что вся их последовательность стремится к пределу максимальной совместимости. 

Конечно, здесь представлена далеко не полная система постулатов философии всеединства, но она дает примерный обрис этой философской системы. Коротко говоря, это «антиномистический моноплюрализм», который антиномистически соединяет в себе монизм и плюрализм, выражая категорию всеединого – такого вида единого, которое открыто на многое, включает его в себя как свое иное. 

Тема для размышления: попытайтесь представить свою активность или активность других живых существ и физических процессов как выражение инвариантности (симметрии). Что будет выступать в этом случае системами отсчета, аспектами инварианты в этих системах отсчета, законами преобразования этих аспектов и самой инвариантой. Попытайтесь представить добро, истину и красоту как виды обобщенной инвариантности. 

3. О философии неовсеединства

В русской философии всеединства во многом был выражен лишь первый шаг на пути развития философии всеединства на современном этапе. Существует необходимость продолжения и развития идей философии всеединства средствами современной философии и науки, приложения ее идей к современному этапу развития культуры. Такой модус развития идей философии всеединства можно обозначить термином «философия неовсеединства». 

Главные задачи, стоящие перед философией неовсеединства, могли бы быть следующими:

1) Систематизация основных идей всех исторических версий философии всеединства, создание наиболее полной системы ее постулатов, из которых можно было бы вывести все основные особенности этой философии, в том числе в рамках ее исторических вариантов. 

2) Создание нового философского языка, средствами которого можно было бы строго и универсально выражать идеи философии всеединства. В идеале создание такого языка должно привести к созданию аксиоматической системы, в рамках которой можно было бы выражать те или иные конструкции философии всеединства определенными математическими структурами. Это потребовало бы как более строгого представления идей философии всеединства, так и создания новых логико-математических средств для ее выражения. 

3) Приложение аксиоматических и логико-математических средств философии всеединства к интегрирующему преобразованию материала современной культуры, в первую очередь в формах создания нового социального движения и развиваемой им методологии синтеза (знания и практики). 

Тема для размышления: попытайтесь продумать, какие особенности могла бы приобрести философия всеединства (отталкиваясь от приведенных выше постулатов) сегодня, в наше время; какие еще задачи, с Вашей точки зрения, могли бы стоять перед нею.
Тема 1. Философия и логика всеединства
Лекция 2. Идея структуры

План

1. Различимое многообразие как основа строгости

2. Основные составляющие структуры

3. Структура как малый смысл

4. Заключение

В первой лекции мы коснулись некоторых положений философии всеединства. В качестве ее развития и продолжения на современном историческом этапе выступает философия, которую можно называть философией неовсеединства. Главная особенность философии неовсеединства состоит в том, что она должна выражать идеи философии всеединства гораздо более строго, чем это делала прежняя философская традиция. Если философия всеединства – это наиболее полная философская система, которая целостно соединяет в себе все положительное, что есть в других философских системах, то философия неовсеединства к этой полноте и равновесности должна добавить, кроме того, наукообразную строгость. Так должны впервые соединиться универсальность и строгость, образуя наиболее сильное состояние знания. 

Но что такое строгость и как она может быть достигнута? Об этом речь пойдет в этой лекции. 

1. Различимое многообразие как основа строгости

С идеей строгости связаны также такие понятия, как ясность, различимость, самотождественность. В пределе среда строгости представляет собой множество ясно отделенных друг от друга состояний, каждое из которых может быть всегда опознано и отличено от других таких состояний. Это могут быть камешки или палочки, используемые для счета, знаки на бумаге, разные отделимые друг от друга смыслы в сознании и т.д. Такую среду строгости из множества самотождественных и взаиморазличимых элементов можно называть различимым многообразием. 

Чтобы лучше понять такую среду, можно сравнить ее с тем, что ею не является. Это множество элементов, которые могут не сохраняться и неконтролируемо переходить друг в друга, так что мы не в состоянии отследить, какой элемент в какой превратился. Например, мы смотрим на облака на небе, и спустя некоторое время уже теряем границы одного облака, когда оно постоянно меняется, смешиваясь с другими облаками. Такое многообразие элементов можно называть неразличимым многообразием. 

Теперь можно сделать тот первый вывод, что основой строгости в сознании должно быть такое множество элементов, которое представляет собой различимое многообразие. 

Если многообразие яляется различимым, это еще не значит, что элементы в нем не могут меняться, но мы всегда можем отследить эти изменения, ясно установив, в какой элемент превратился определенный элемент. 

Более того, в различимом многообразии могут быть степени того или иного элемента, но эти степени опять-таки могут быть представлены как новые элементы различимого многообразия. Например, современная наука использует понятие вероятности. Допустим, утверждается, что вероятность некоторого события равна 0.3. Хотя 0.3 - это промежуточная степень относительно достоверного события (с вероятностью 1), и в этом смысле некоторое промежуточное состояние, но оно само может быть введено как новый элемент, тождественный себе и отличный от других элементов. Выражая состояние-между относительно некоторых более первичных элементов (нуля и единицы), промежуточное состояние может быть введено как новый вторичный элемент, который в себе будет таким же четким, как и первичные элементы. 

В итоге различимое многообразие тяготеет к тому, чтобы каждый свой элемент представить как некоторую смысловую точку, замкнутую в себе и полностью отличную от других таких смысловых точек. Даже если в определенном контексте два элемента будут обнаруживать между собой некоторое промежуточное бытие-отношение, то для последнего всегда можно ввести такой новый контекст, в котором это отношение само станет новой смысловой точкой, замкнутой в себе и отличной от других точек. 

В то же время различимое многообразие может быть более или менее жестким. Например, вероятность 0.3 – промежуточная между 0 и 1, и в этом смысле она обладает уже более относительным бытием, чем 0 и 1. Величина 0.3 – это в некотором роде результат отношения 0 и 1, в которой 1 присутствует на 0.3, а ноль 0 – на 0.7. В этом смысле возникают два вида бытия. Бытие пределов вероятности 0 и 1 является более самодостаточным и автономным, в то время как величина 0.3 носит более релятивный характер, производный от величин 0 и 1. Например, это выражается в том, что для того чтобы образовать величину 0.3, нужно вначале 1 разделить на 10 частей, а затем взять три из них. Таким образом, нельзя образовать 0.3 без предварительно существующего 1, в то время как возможны более ранние числовые структуры, где есть только 0 и 1 (например, в составе натуральных или целых чисел), и еще нет 0.3. 

Таким образом, на уровне смысловых точек, самотождественных и иноотличных (отличных от иного), элементы 0, 1 и 0.3 равноправны, но в отношениях между собой возникает некоторое неравенство – элементы 0 и 1 более первичны, а элемент 0.3 – более производен и вторичен. Так мы видим, что в различимом многообразии есть не только момент самозамкнутых в себе и иноотличных смысловых точек (будем называть этот момент различимого многообразия планом сингулярности), но существует также и момент данности каждого элемента в отношениях с другими элементами, когда в каждом элементе вскрывается его бытие-между, или бытие-в-составе некоторого объемлющего целого (этот момент бытия многообразия можно называть планом релятивности). Хотя в некоторых элементах удельный вес этого инобытия может быть выше, но в конечном итоге все элементы в той или иной степени им обладают. 

Таким образом, можно сделать вывод, что основой строгого мышления является различимое многообразие, все элементы которого, наряду с разного рода видами бытия-отношения в составе многообразия, обладают характером самотождественных и иноотличных смысловых точек (существует план сингулярности), что позволяет, при любой степени сложности отношений элементов, продолжать различать и сами элементы, и их отношения как новые смысловые элементы.  

Такое различимое многообразие можно называть структурой. 

Тема для размышления: попробуйте представить, что будет происходить с различимым многообразием, если план сингулярности будет то усиливаться, то ослабевать в его определениях. 

2. Основные составляющие структуры

Рассмотрим далее идею структуры более дифференцированно. Впервые строгое определение структуры мы находим в трудах группы математиков, работавших в 20 веке под псевдонимом Никола Бурбаки. 

Обычно в структуре, если пока отвлекаться от логико-языковых средств ее описания, выделяют три основных класса сущностей – это элементы, операции и предикаты. Остановимся вкратце на этих понятиях. 

Элементы представляют собой некоторые сущности, которые могут обладать свойствами, на которых определяются те или иные отношения, и над которыми могут проводиться некоторые преобразования (операции). Чтобы отличать их от всех составляющих структуры как тоже своеобразных элементов, будем называть их также объектными элементами. Допустим, таковы числа, используемые для счета, 1,2,3,…, которые в математике называются натуральными числами, - они представляют собой пример одних из наиболее первичных элементов в математике. В силу плана сингулярности, все элементы структуры должны быть различимы, так что каждый должен представлять собой самотождественную и иноотличную смыловую точку. Например, каждое натуральное число представляет в своем самобытии такую смысловую точку, отличную от всех прочих точек-чисел. 

Следующий вид сущностей в составе структуры – операции (функции). Это некоторые преобразования, которые действуют на одни объектные элементы структуры и дают в результате другие объектные элементы структуры. Например, на множестве натуральных чисел – это операции сложения или умножения, возведения в квадрат и т.д. Идеей операций на структуре вводится свое смысловое пространство-время. Например, сложение двух чисел

5 + 3 = 8

мы рассматриваем таким образом, что вначале дается пара чисел 5 и 3, а затем из нее возникает новое число 8. Здесь явно присутствуют интуиции смыслового пространства и времени, когда даны два смысловых пространства П1 и П2, так что пара из чисел 5 и 3 принадлежит более раннему пространству П1, а результат сложения 8 – более позднему пространству П2. Следовательно, операции связаны с категорией пространства-времени, выступая как малые пространства-времена, переходящие от пространства-исхода к пространству-результату операции. Тем самым через операции в структуры вводится смысловая динамика. В теории множеств операции обычно представляют как частный случай отношений – как множество упорядоченных (n+1)-ок, где на первых n местах представлены элементы, на которые действует операция (если она является n-местной – действующей на любые n элементов из своей области определения), а на (n+1)-м месте находится результат операции. Например, для операции сложения (как двуместной операции) получим отношение как множество троек (a,b,a+b). В таком виде операция кодируется как пара пространств (П1,П2), пространства-исхода П1 и пространства-результата П2, т.е. как смысловое пространство-время. 

Третий вид сущностей в структуре – предикаты (свойства и отношения). Объектные элементы обладают какими-то свойствами (например, числа могут быть четными или нечетными) и находятся в отношениях с другими объектными элементами (например, каждое натуральное число равно себе и меньше следующего числа). Предикаты выражают определенность каждого объектного элемента, характеризуя его с тех или иных сторон. Предикаты – это своего рода идеи, которые лежат вне смыслового времени и пространства, в некотором плане надвременного смысло-бытия. 

Отношения можно рассмотреть с двух сторон – со стороны их бытия как характеристик объектных элементов и со стороны бытия отношений как самостоятельных сущностей особого типа. 

Когда, например, число 5 находится в отношении «меньше» числа 7, т.е. 5<7, то в числе 5 возникает свойство «быть меньше числа 7». Таким образом, каждое отношение рождает свойство для своих элементов входить в данное отношение с данными элементами. В итоге каждый элемент структуры набирает все множество своих свойств – как за счет первичных свойств структуры (одноместных предикатов), так и за счет отношений (многоместных предикатов). Вся эта система свойств дает полную характеристику элемента в структуре. 

С другой стороны, каждое отношение в теории множеств, как уже отмечалось, кодируется множеством n-ок. Например, отношение «меньше» можно выразить как множество всех пар чисел (m,n), где m<n. Такие n-ки можно рассматривать не как пространство-время, но как некоторые вневременные целостности, существующие вне смыслового пространства-времени и способные только проявляться в нем в виде отношений на элементах. 
3. Структура как малый смысл

В целом структура как различимое многообразие предстает теперь более дифференцированно – в виде малого мира (онтологии), в котором есть свои объектные элементы, свое малое пространство-время (в лице операций) и свои вневременные сущности-идеи (в лице предикатов), задающие определенности объектных элементов. Такова минимальная внутренне дифференцированная и интегрированная структура минимального смысла. Уже малый смысл обнаруживает в себе момент мироподобия – подобия миру в целом, обладая своим пространством-временем и системой идей. 

Интересно, что в работах одного из наиболее ярких представителей русской философии всеединства А.Ф.Лосева структура смысла анализируется в том числе с точки зрения так называемой пентады – пятерки базовых смыслов «единичное – тождество – различие – покой - движение», в которой Лосев часто группирует категории на три части: «единичное», «тождество-различие» («самотождественное различие») и «покой-движение» («движущийся покой»). С точки зрения выделенных трех основных составляющих структуры – элементов, операций и предикатов – можно провести такое соответствие, при котором элементы выражают категорию «единичности», операции – «покой-движение», предикаты – «тождество-различие» пентадической дифференциации смысла. 

4. Заключение

Итак, структурность выражает строгую базовую дифференциацию всякого смысла, в которой выделены свои объектные элементы, операции и предикаты, и обязательно присутствует план сингулярности, благодаря которому, сколь бы ни была сложна релятивная организация составляющих структуры, все они в конечном итоге могут быть совершенно четко опознаны и отличимы друг от друга, выступая как самотождественные и иноотличные смысло-точки. 

Философия неовсеединства призвана использовать структурный метод для выражения всех основных своих конструкций, представляя основные смыслы и концепты философии всеединства строгим структурным языком, добиваясь тем самым невиданной доселе степени строгости и точности в выражении всех основных идей и принципов философии всеединства. В то же время и сам феномен структурности должен получить свое адекватное выражение в рамках философии неовсеединства, выражая ее методологическую рефлексию над собой. 

Лекция 3.1. Идея и примеры синтеза

План

1. Простейшая логика синтеза

2. Некоторые примеры синтеза

В этой лекции мы постараемся начать исследование идеи синтеза, которая составляет главную основу философии всеединства. В самом деле, всеединство есть лишь наиболее сильный и глубокий синтез всех начал, некоторый максимум синтеза, к которому ведет последовательность все более глубоких и обширных синтезов, так что главное в этом движении – синтез. Итак, попробуем понять, что же это такое?

1. Простейшая логика синтеза

Когда речь идет о синтезе, то, во-первых, предполагается множество некоторых начал, обозначим их А1, А2,…,Ак, которые должны быть синтезированы. Назовем их синтезируемыми элементами. Синтез этих элементов состоит, попросту говоря, в том, чтобы от каждого синтезируемого элемента Аi подняться к некоторому одному началу В, которое будет больше каждого синтезируемого элемента, а последние будут меньше В. Элемент В будем называть в этом случае синтезом или единством. 

Когда я говорю «больше» или «меньше», то использую в этом случае вполне конкретное отношение порядка, которое, например, на числах обозначается символом > или <. 

В общем случае здесь используется универсальное понимание отношения порядка, для которого должны быть выполнены следующие требования:

1. Нерефлексивность: неверно, что a<a.

2. Несимметричность: если a<b, то не верно, что b<a.

2. Транзитивность: если a<b и b<c, то a<с. 
Отношение, для которого выполнены эти условия, называется строгим порядком. Оно всегда может быть достроено до нестрогого порядка, подобного отношению «меньше или равно» (() на числах. Для нестрогого порядка выполняются следующие три условия:

3. Рефлексивность: верно, что a(a.

4. Антисимметричность: если a(b и b(a, то а=b, где = - равенство.

2. Транзитивность: если a(b и b(c, то a(с.

Возвращаясь теперь к теме синтеза, будем предполагать, что между синтезируемыми элементами А1, А2,…,Ак и синтезом В может быть задано, по крайней мере, отношение нестрогого порядка, т.е. Ai ( B для каждого синтезируемого элемента. Это означает, что синтез не меньше каждого синтезируемого элемента. Обычно он не только не меньше, но строго больше каждого из них, выступая как некоторое новое состояние, отличное и большее каждого синтезируемого элемента, т.е. Ai < B для каждого Ai.

Итак, вот первый момент, который необходимо иметь в виду, – синтез есть нечто большее для каждого синтезируемого элемента, и переход к синтезу есть переход от меньшего к большему. Причем, это переход обычно в форме одновременного перехода от множества меньших к одному большему, т.е. от синтезируемых элементов Ai к синтезу-единству В. 

Когда совершается одновременный переход от всех к одному, то совершается и переход от каждого к одному. Остановимся пока на этой составляющей синтетического перехода. 

Пусть есть некоторый синтезируемый элемент Ai, и от него совершается переход к синтезу В, где В больше Ai. Таков простейший акт синтеза, выступающий как увеличение – как движение от меньшего к большему. 

Обозначим это движение символом ( (стрелочка, направленная вверх), что будет символизировать синтетическое движение как восхождение «вверх» - от меньшего к большему. 

Если синтез В больше синтезируемого элемента Ai, то переход от Ai к B есть некоторый скачок, который тем больше, чем больше В по сравнению с Ai. 

В совершении синтеза как такого скачка могут оказывать помощь некоторые дополнительные факторы, которые до некоторой степени уменьшают разрыв между синтезируемым элементом Ai и синтезом В, облегчая переход к синтезу. Для каждого синтезируемого элемента Ai такой фактор может быть специфическим, учитывающим особенность именно этого элемента Ai. Обозначим этот фактор, характерный для Ai, через Еi. Будем далее называть его синтетическим облегчителем – ведь он до некоторой степени может облегчить переход от меньшего к большему. 

Таким образом, если быть более точным, то синтез действует на синтезируемый элемент Ai и его синтетический облегчитель Еi, так что синтетическое движение, передаваемое нами стрелочкой, направленной вверх, (, можно понимать как некоторую операцию (оператор), которая действует на синтезируемый элемент Ai и его синтетический облегчитель Еi и дает в результате синтез В. Это можно сокращенно записать в следующем символьном виде:

(i(Ai,Еi) = В

Здесь стрелка ( дана с индексом i, как (i, поскольку оператор синтеза, действующий на Ai, также может быть специфичным именно для этого синтезируемого элемента. 
Вполне возможна ситуация, когда специального синтетического облегчителя может не понадобиться, и синтез сможет совершиться от синтезируемого элемента Ai сразу к синтезу-единству В. Однако для выражения этого случая нам достаточно рассмотреть некоторый нулевой синтетический облегчитель Еi = 0, так что наша формула синтеза в этом случае примет следующий частный вид:

(i(Ai,0) = (i(Ai) = В.
Это и будет означать, что синтез протекает в данном случае без помощи дополнительного синтетического облегчителя. 

Используя обозначения синтеза для каждого синтезируемого элемента, мы можем на этой основе ввести представление об общем синтезе – как одновременном переходе от всех синтезируемых элементов Ai к одному синтезу В. Такой многоместный синтез может быть выражен следующей системой равенств:
(1(A1,Е1) = (2(A2,Е2) =….(n(An,Еn) = В.

Для каждого синтезируемого элемента здесь будет определен свой синтезирующий облегчитель Еi, и акты синтеза (i также могут быть разными, характерными для каждого синтезируемого элемента. 

Подобная система равенств может быть рассмотрена как действие одного оператора синтеза S, который действует одновременно на все синтезируемые элементы и зависит от синтезирующих облегчителей и элементарных актов синтеза (. Будем также помнить, что в этом случае дано некоторое отношение порядка, например, нестрогого порядка (, с использованием которого можно выразить тот факт, что все синтезируемые элементы не больше синтеза: Ai ( B. Но, как уже отмечалось выше, в особенной степени идея синтеза выражена в случае, когда выполнено строгое неравенство, и каждый синтезируемый элемент строго меньше синтеза: Ai < B.
Такова простейшая логика синтеза, и далее я проиллюстрирую ее на ряде примеров, которые помогут нам выявить также некоторые дополнительные особенности описанной простейшей структуры синтеза. 

2. Некоторые примеры синтеза

Вспомним, во-первых, какие-то интересные и удачные примеры синтеза, и посмотрим, работает ли в этих случаях наша логика синтеза. С одной стороны, мы можем пытаться понять эти примеры через нашу модель, с другой стороны, сама модель могла бы обогащаться и развиваться в связи с исследованием конкретных примеров ее приложения. 

Пример 1. Химические реакции синтеза. В химии слово «синтез» используется в отношении к реакциям, где неколько элементов соединяются в более сложное соединение. Простейший пример такого рода – образование молекулы водорода Н2 из двух атомов водорода или образование молекулы воды Н2О из двух атомов водорода и одного атома кислорода. Остановимся немного на последнем примере. 

Рассмотрим образование молекулы воды на основе предложенной модели. Здесь синтезируемые элементы – это два атома водорода Н и Н, и один атом кислорода О. Синтез выражается в том, что электроны атомов становятся общими, дополняя их электронные уровни до полноты – у атомов водорода появляется по 2 электрона, у атома кислорода – 8 электронов. Каждый элемент как бы достигает состояние своего инертного газа (гелия для водорода и неона для кислорода), становясь условным инертным газом в составе целого (молекулы). В то же время возникает новое состояние – молекула воды, которая в данном случае выступает как синтез-единство В из нашей схемы. 

Итак, здесь три синтезируемых элемента А1 = Н, А2 = Н и А3 = О, и синтез В = Н2О. Согласно приведенной выше логике, здесь должно быть некоторое отношение порядка между синтезируемыми элементами и синтезом. Такое отношение порядка в простейшем случае можно связать с числом электронов у синтезируемых элементов и молекулы-синтеза. У атома водорода один электрон, у кислорода – 6, у молекулы воды 8 общих электронов (два от двух атомов водорода и 6 от атома кислорода), что и саму воду уподобляет законченному состоянию интертного газа. Таким образом, по числу электронов имеем отношения строгого порядка:

Н < H2O
O < H2O
Здесь синтез оказывается строго больше своих элементов, что выражает его новое качество сравнительно с синтезируемыми элементами. 

Элементарный синтез ( для каждого синтезируемого элемента может быть выражен в увеличении числа элетронов до полного их числа относительно периода данного элемента в Периодической таблице Менделеева. В качестве синтетического облегчителя в этом случае можно рассмотреть число недостающих до полноты электронов (+е), которые получает этот атом в составе молекулы, и число электронов (-е), которые он отдает для восполнения других элементов в составе молекулы. Например, для атомов водорода и кислорода в этом случае можно было бы условно записать:

Н((+еН,-еО) = Н2О

О((+2еН,-0еН) = Н2О
Здесь форма (+еН,-еО) означает, что от другого атома водорода принимается один электрон (+еН), и отдается один электрон атому кислорода (-еО). 

Соответственно, запись (+2еН,-0еН) означает, что принимаются два электрона от атомов водорода (+2еН), и не отдается им ни одного электрона (-0еН). 

Конечно, гораздо более полный анализ синтеза в этом случае может быть проведен только с использованием средств теоретической химии, в особенности квантовой химии, которая дает более тонкую и полную картину распределения электронных орбиталей в атомах и молекулах. В этом случае синтез будет представлен как перераспределение электронных орбиталей в переходах от атомов к молекуле (синтез как возникновение молекулярной орбитали). Но отмеченные здесь простейшие закономерности синтеза сохранятся в своей основе и в более полной картине, в частности, отношение порядка должно будет по-прежнему связываться с числом электронов, хотя в теоретической картине такое число станет уже не просто числом электронов, но некоторым числовым параметром состояния электронных орбиталей в атомах и молекулах. Синтез предстанет как переорганизация атомарных электронных орбиталей в молекулярные, при которой будет сохранено некоторое отношение «меньше» для атомарных орбиталей относительно их общей молекулярной орбитали, корреллирующее с отношением «меньше» на числе элктронов в соответствующих орбиталях. 

Пример 2. Образование тканей из отдельных клеток. Это случай биологического синтеза, когда первоначально недифференцированные (стволовые) клетки получают специализацию (дифференцируются) и входят в состав ткани. Здесь мы имеем такую онтологию, когда стволовые клетки обладают большим потенциалом (способностью превращаться в новые формы), но малой актуальностью (реально у них не выражена ни одна специализированная функция), в то время как у дифференцированных клеток малый потенциал, но зато актуально выражены некоторые специализированные функции. Если мы расширим пространство состояний не только до множества специализированных функций Ф1,Ф2,…,Фn, но и прибавим к ним состояния актуальности А и потенциальности П, то стволовые клетки будут характеризоваться П без А и Фi, в то время как дифференцированные клетки будут обладать состояниями А и некоторыми из Фi. Следует иметь в виду, что  стволовые клетки также входят в состав ткани, выражая ее дифференцированность «второго порядка» на актуальное А и потенциальное П. Таким образом, возникновение ткани можно представить как синтез клеточных состояний П, А и Фi. Когда стволовые клетки переходят в дифференцированные клетки, то этим выражен переход из потенциального состояния в актуальное, которое одновременно выражается какими-то функциями Фi. У каждой дифференцированной клетки нет полного набора специализированных функций Фi, и образование ткани – это возникновение такого состояния, в котором представлены все функции, и все состояния П и А. 

Таким образом, процесс синтеза клеток в ткань мы можем кодировать в этом случае переходом от отдельных, не связанных между собой состояний П, А и Фi, к состоянию, в котором все эти состояния оказываются совместимыми. Это можно кодировать векторной моделью, рассматривая вектор 

(П,Ф1,Ф2,…,Фn),

в котором на каждом месте представлены определенные состояния. 

Состояние А в составе координат вектора отдельно не рассматривается, поскольку оно зависит от функций Фi и состояния потенциальности П, – если есть потенциальность, то нет актуальности, и наоборот, если есть актуальность, то нет потенциальности; кроме того, актуальность выражается в обладании теми или иными функциями Фi. Поэтому положительная данность хотя бы одной функции Фi уже означает данность актуального состояния А и неданность потенциального состояния П, в то время как положительная данность потенциальности П одновременно выразится в отсутствии актуальности, т.е. в отсутствии всех функций Фi. 
Положительную выраженность состояния будем представлять единицей 1, а отсутствие состояния – нулем 0. В этом случае состояние стволовой клетки – это вектор:

(П(1),Ф1(0),Ф2(0),…,Фn(0)) – дана потенциальность и нет ни одной специализированной функции.

Состояние дифференцированной клетки – это вектор:

(П(0),Ф1(0),Ф2(1),…,Фn(0)) – отсутствие потенциальности и данность хотя бы одной специализированной функции Фi.

Здесь представлен случай, когда дифференцированная клетка, например, обладает только функцией Ф2 и не обладает другими функциями. 

Наконец, состояние ткани кодируется вектором 

(П(1),Ф1(1),Ф2(1),…,Фn(1)),

где все координаты будут единицами. Это и будет означать, что в состоянии ткани будут объединены как состояния стволовых, так и дифференцированных клеток, и, кроме того, будут представлены все функции дифференцированных клеток. 

В этом случае синтез клеток в ткань может быть условно представлен как переход от векторов (П,Ф1,Ф2,…,Фn), где есть нулевые координаты, к вектору (П,Ф1,Ф2,…,Фn) со всеми единичными координатами (это переход от проекций вектора к самому вектору). Конечно, тканевый синтез может быть выражен не только сложением качественных состояний, но и их количественным умножением (накоплением числа функций одного качества, например, для создания эпителия нужно много однотипных клеток одинаковых функций), но я пока отвлекаюсь от этой более сложной (количественно-качественной) модели тканевого синтеза, выделяя только его качественную сторону. 
В этом примере мы также можем обнаружить отношение порядка, которое логично связать с отношением под-векторности: один вектор Х меньше или равен другому вектору У, если Х может быть представлен как проекция вектора У на некоторое подпространство. В нашем случае это просто означает, что если у вектора Х какая-то координата равна 1, то и у вектора У эта же координата также равна 1. По этому отношению порядка ткань является максимальным элементом иерархии, частями которой оказываются и стволовые клетки, и дифференцированные. Синтез в этом случае вновь предстает как движение от меньшего к большему. В качестве синтетических облегчителей здесь можно представить положительную данность тех координат, которые у синтезируемого вектора являются нулевыми. 

Например, если рассмотреть минимальную модель ткани из двух специализированных функций Ф1 и Ф2, то здесь имеются следующие вектора-состояния:

(П(1),Ф1(0),Ф2(0)) = (1,0,0) – стволовая клетка (0-клетка),

(П(0),Ф1(1),Ф2(0)) = (0,1,0) – дифференцированная клетка с одной специализированной функцией Ф1 (1-клетка),

(П(0),Ф1(0),Ф2(1)) = (0,0,1) – дифференцированная клетка с одной специализированной функцией Ф2 (2-клетка),

(П(0),Ф1(1),Ф2(1)) = (0,1,1) – дифференцированная клетка с двумя специализированными функциями Ф1 и Ф2 (12-клетка),

(П(1),Ф1(1),Ф2(1)) = (1,1,1) – ткань из всех клеток. 

Имеем в этом случае такие отношения строгого порядка:

(1,0,0) < (1,1,1)

(0,1,0) < (0,1,1) < (1,1,1)

(0,0,1) < (0,1,1) < (1,1,1)

На вершине оказывается ткань как вектор (1,1,1) – максимальный синтез. 

Для вектора, например, 1-клетки (0,1,0) в качестве синтетического облегчителя можно ввести дополнительный вектор (1,0,1), в котором на месте единиц будут стоять нули, на месте нулей – единицы. Тогда синтез для 1-клетки будет выглядеть так:

(0,1,0)((1,0,1) = (1,1,1)

Аналогичные облегчители имеют место для других векторов-состояний. В этом случае можно еще более точно определить оператор синтеза – как операцию сложения на векторах. Таким образом, для 1-клетки, например, получим:

(0,1,0)((1,0,1) = (0,1,0) + (1,0,1) = (0+1,1+0,0+1) = (1,1,1). 

Так и в этом примере мы видим уже при простейшем моделировании процесса синтеза реализацию описанной выше модели. В движении от отдельных клеток к ткани происходит движение от меньшего к большему, когда множество меньших одновременно восходит к одному большему. 

В следующей лекции мы продолжим рассмотрение различных примеров синтеза и развитие его логических моделей. 

Лекция 3.2. Идея и примеры синтеза

План

1. Простейшая логика анализа

2. Некоторые примеры анализа и синтеза

В этой лекции мы продолжим исследование идеи синтеза, начатое в предыдущей лекции. Где синтез, там и анализ. В этой лекции мы более подробно остановимся на идее анализа, а далее рассмотрим еще некоторые примеры синтеза и анализа. 

1. Простейшая логика анализа
Анализ может быть определен как обратное к синтезу преобразование. Если синтез, как это было рассмотрено ранее, - это движение от меньшего к большему (и обычно от нескольких меньших (синтезируемых элементов) к одному большему), то анализ, как легко понять, - это обратное движение от большего к меньшему (и обычно от одного большего к множеству меньших). 

Как и ранее, обозначим большее начало через В, а меньшие начала – через А1, А2,…,An. Если в движении к В эти элементы выступали как синтезируемые элементы, то теперь, если мы движемся обратно, – от В к множеству Ai, такие элементы выступают как аналитические элементы, различные аспекты начала В, которые можно так и называть – аналитическими аспектами синтеза В. 

Как и ранее, чтобы более детально рассмотреть процесс анализа, сосредоточимся на одном из аналитических аспектов Ai, рассматривая для него анализ как переход от В к Ai. 

Подобно возможному существованию дополнительного фактора (синтетического облегчителя – см. предыдущую лекцию), который облегчает синтез в переходе от синтезируемого элемента Ai к синтезу В, в обратном переходе от В к аналитическому аспекту Ai также можно предполагать существование некоторого дополнительного фактора Сi, который можно было бы называть аналитическим определителем, и благодаря которому происходит однозначное доопределение анализа в переходе от В к его аспекту Ai. 

Таким образом, и аналитическое движение от В к аспекту Ai можно представить как результат действия некоторого оператора анализа, который действует на синтез В и аналитический определитель Сi и дает в результате аналитический аспект Ai. Если оператор синтеза я обозначал ранее стрелочкой, направленной вверх ((), то для обозначения оператора анализа как обратного оператору синтеза, что вполне логично, выберем стрелочку, направленную вниз ((). Ее направленность вниз выражает тот факт, что анализ движется в сторону уменьшения-синжения в своем движении от большего к меньшему. 

Итак, анализ для одного аспекта Ai может быть теперь записан в таком виде:

((В,Сi) = Ai
- оператор анализа действует на синтез-единство В и аналитический определитель Сi и дает в результате аналитический аспект Ai синтеза В. 

Тем самым выражен оператор анализа для одного аспекта Ai. Если же мы рассмотрим множество таких аспектов Ai, то для каждого из них возникает собственный оператор анализа (i и множество аналитических определителей Сi, так что многоместный оператор анализа А, действующий на один синтез В и дающий множество его аналитических аспектов Ai, можно было бы изобразить следующей системой равенств:

(1(В,С1) = A1,
(2(В,С2) = A2,

…

(n(В,Сn) = An.

Далее я буду обычно использовать вместо записей синтеза и анализа, где знак оператора стоит перед своими аргументами

(i(В,Сi) = Ai,

(i(Ai,Ei) = B,

запись, где знаки этих операторов расположены между своими аргументами:

Ai = В(iСi,

В = Ai(iEi.

Это удобно еще и в связи с тем, что можно опустить скобки. 

Вместо терминов «синтетический облегчитель» и «аналитический определитель» можно также использовать названия расширяющее условие и ограничивающее условие соответственно. Это связано с тем, что синтетический облегчитель – это условие расширения синтезируемого элемента до синтеза (расширения-увеличения меньшего до большего), в то время как аналитический определитель – это, наоборот, условие уменьшения-ограничения синтеза (большего) до его аспекта (меньшего). 

Приведенные формулы читаются следующим образом:

Ai = В(iСi   -    аспект Ai равен синтезу В, взятому при ограничивающем условии Сi,
В = Ai(iEi    -   синтез В равен аналитическому аспекту Ai, взятому при расширяющем условии Еi.

Можно заметить, что приведенные выше формулы анализа и синтеза являются взаимно обратными, - если анализ действует как переход от синтеза к его аспекту, то оператор синтеза, наоборот, есть движение от аспекта к его синтезу. Оператор анализа ( движется от большего к меньшему (как бы «сверху вниз»), оператор синтеза ( - от меньшего к большему («снизу вверх»). Конечно, более строго здесь было бы сказать, что синтез – не меньше (больше или равен), чем его аспект (синтезируемый элемент), но, как уже говорилось в предыдущей лекции, по-настоящему анализ и синтез таковы, когда они действуют между меньшим и большим. 

Напоминаю (см. предыдущую лекцию), что, как и ранее, в отношениях между синтезом В и его аспектами Ai задано некоторое отношение порядка, например, нестрогого порядка (, так что можно написать нестрогое неравенство:

Ai ( В – аспект синтеза Ai меньше или равен синтезу В.

Но подлинный анализ или синтез имеет место в том случае, когда между аспектом и его синтезом возникает строгий порядок <, т.е.

Ai < В – аспект синтеза Ai строго меньше синтеза В.
Теперь в нашей модели анализа и синтеза возникло 6 типов составляющих. Это:

1) синтез В,

2) синтезируемые элементы (аспекты синтеза) Ai,

3) ограничивающие условия Сi,

4) оператор анализа (i,

5) расширяющие условия Еi,

6) оператор синтеза (i.

Связь всех этих составляющих может быть изображена на следующем рисунке (см. рис.1). 
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                                                                     рис.1

Здесь операторы анализа и синтеза изображены стрелками, направленными вниз и вверх соотв. Оператор анализа действует на синтез В и ограничивающее условие Сi, что изображено овалом, охватывающим эти элементы, и дает в результате аспект Аi, т.е. стрелка вниз оканчивается на малом кружке, изображающем аспект Аi. Наоборот, оператор синтеза выражен стрелкой вверх, которая исходит из нижнего овала, охватывающего синтезируемый элемент Аi и расширяющее условие Еi, и заканчивается у большого круга, изображающего синтез В. Так выражается симметрия операторов анализа и синтеза. 
Как и в случае синтеза, если для проведения анализа 

Ai = В(iСi 

не требуется специально ограничивающего условия, т.е. анализ может быть проведен только на основе действия оператора анализа (i, то такой случай также можно изобразить случаем нулевого ограничивающего условия Ci = 0:

Ai = В(i0 = (i(В),

так что формула с оператором анализа и ограничивающим условием является более общей, чем формула только с оператором анализа. 

Далее рассмотрим некоторые примеры анализа и новые примеры синтеза. 

2. Некоторые примеры анализа и синтеза

Пример 1. Сложение и вычитание как операторы синтеза и анализа.

Поскольку синтез – переход к большему, анализ – к меньшему, то везде, где есть операции перехода к большему или меньшему, их можно представить как операторы синтеза и анализа. Рассмотрим простейший такой случай на обычных числах. Введем в этом случае оператор синтеза как сложение, а оператор анализа как вычитание, но чтобы эти операции обязательно либо увеличивали (не уменьшали), либо уменьшали (не увеличивали), будем в качестве второго элемента операции рассматривать неотрицательные числа. Итак, в этом случае получаем такие простые определения операторов синтеза и анализа:

х(ау = х+у,

х(ау = х-у,

где у(0. 

Операторы синтеза (а и анализа (а я обозначил здесь с индексом «а» - от слова «аддитивный», т.е. связанный со сложением, поскольку эти операторы связаны с операцией сложения и обратной к ней операцией вычитания, т.е. являются аддтивными операциями. 

В этом случае порядок на элементах будет одновременно порядком на числах, так что числовые структуры окажутся просто частным примером структур анализа и синтеза. Синтез здесь будет просто переходом к большему (не меньшему) числу, анализ – переходом к меньшему (не большему) числу. Такой переход может осуществляться и для одного числа, и сразу для нескольких чисел. 
Пример 2. Умножение и деление как операторы синтеза и анализа
Точно так же не только операция сложения может увеличивать, но и операция умножения (а операция деления может уменьшать). В связи с этим можно ввести операторы синтеза и анализа на числах, связав их с умножением и делением соотв. Чтобы умножение в этом случае увеличивало (не уменьшало), а деление уменьшало (не увеличивало), нужно в качестве вторых элементов операции брать числа, не меньшие единицы. Таким образом, получаем такие простые определения синтеза и анализа на числах:

х(mу = х(у,

х(mу = х/у,

где у(1. 

В этом случае я использовал индекс «m» от слова «мультипликативный», т.е. связанный с умножением (мультипилкацией). Таким образом, и здесь синтез будет просто переходом к большему (не меньшему) числу, а анализ – переходом к меньшему (не большему) числу, но такие переходы будут достигаться на основе других операторов синтеза и анализа (чем в случае сложения и вычитания) и других расширяющих и ограничивающих условий. 

Пример 3. Закон Фона

Используя идею оператора анализа, можно рассмотреть один фундаментальный принцип, который можно было бы назвать Законом Фона. Этот закон мог бы быть сформулирован следующим образом:

Закон Фона: Любое начало всегда дано на некотором фоне

Пусть Х – некоторое начало, Ф – фон. Тогда закон фона можно выразить таким образом, что в рамках фона Ф начало Х дано не как Х, а как свой аналитический аспект Х(Ф – «Х-на-фоне-Ф». Само Х есть синтез всех своих фоновых аспектов Х(Ф, а каждый такой аспект образуется в результате анализа относительно Х – так тема фона оказывается тесно связанной с операторами анализа и синтеза. 

Если элементы в этом случае рассматривать как числа, и использовать аддитивные и мультипликативные операторы синтеза и анализа, как это было описано в первом примере, то закон фона выглядит очень просто:

Х(аФ = Х-Ф – для аддитивного случая (здесь Ф(0),

Х(mФ = Х/Ф – для мультипликативного случая (здесь Ф(1). 

Например, на фоне высоких людей человек чувствует себя маленьким, а на фоне маленьких – высоким. Это легко выразить с помощью мультипликативного оператора анализа. Например, человек имеет рост Х. В качестве фона Ф выступает рост более высокого человека, т.е. Ф>Х. Тогда человек будет переживать свой рост как относительную величину 

Х(mФ = Х/Ф < 1.

Если единицу представить в этом случае как переживание относительной нормы, то человек будет переживать себя на фоне высоких людей как человека с относительно малым ростом. 
Наоборот, если вокруг люди ниже ростом, т.е. Х>Ф, то относительный рост будет дан как величина больше единицы:

Х(mФ = Х/Ф > 1,

т.е. человек будет переживать себя как относительно высокого человека. 
Поэтому если у Вас комплекс неполноценности, то Вам лучше побыть в среде более маленьких людей ))). 
Лекция 3.3. Идея и примеры синтеза

План

1. Принцип относительности порядка
2. Интервал порядка
3. Принцип позитивности
4. Суммарный порядок
5. Приложение
В этой лекции мы закончим первоначальное структурное рассмотрение идей синтеза и анализа, начатое в двух предыдущих лекциях. Конечно, в последующих лекциях мы будем так или иначе продолжать обращаться к теме синтеза и его логики, развивать ее и обогащать, так что пока речь идет об относительном завершении только первого знакомства с этой темой.  

В этой лекции мы затронем еще некоторые важные идеи логики синтеза. Будет затронута важная тема относительности отношения порядка и сделан ряд вытекающих отсюда следствий. 

1. Принцип относительности порядка

В этой части я хотел бы немного обратить Ваше внимание на относительность понятий «больше» и «меньше». Выше уже неоднократно шла речь о том, что идеи синтеза и анализа связаны с отношением порядка, которые в простейшем случае мы выражаем словами «больше» и «меньше», опираясь здесь на пример в первую очередь числового порядка. С этой точки зрения, синтез есть переход к большему, анализ – переход к меньшему. Но дело в том, что сами понятия «больше» и «меньше» являются относительными. 

В самом деле, если нам дано некоторое отношение, например, строгого порядка, - обозначим его для простоты так же, как и в случае числового порядка символом «<», - и это отношение, согласно определению строгого порядка, обладает свойствами нерефлексивности, несимметричности и транзитивности (см. Лекцию 3.1), то для порядка «<» можно ввести сопряженный порядок «<*», который можно определить по правилу:

x <* y  е.т.е. y < x,

т.е. х сопряженно меньше у, если только х больше у. Это значит, что отношение <* перевернуто относительно порядка < - то, что сопряженно меньше, то в точности больше, и наоборот. Легко показать, что отношение сопряженного порядка так же есть порядок (попробуйте доказать это). Если < - (не)строгий порядок, то и <* - (не)строгий порядок. 

Таким образом, переворачивание порядка также порождает порядок. Но в связи с этим возникает вопрос, что же является по-настоящему меньшим и большим? Ведь то, что является большим в одном порядке, окажется меньшим в сопряженном порядке, и наоборот. Тем самым выражена идея относительности порядка.

Принцип относительности порядка. Отношение порядка относительно. 
Относительность порядка в свою очередь приводит к идее относительности синтеза и анализа. В самом деле, если синтез есть движение к большему, а большее относительно, то и синтез относителен. Например, синтез как движение к большему в одном порядке окажется анализом как движением к меньшему в сопряженном порядке, и наоборот. 

2. Интервал порядка

Принцип относительности порядка предполагает, что, когда мы говорим о некотором порядке, об идеях «большего» и «меньшего», то нам следует фиксировать своего рода «интервал порядка» - ту систему условий, тот контекст, в рамках которого только и можно говорить о «большем» и «меньшем» как таковых. Например, у некоторого порядка < должен быть свой <-интервал, только в рамках которого порядок представляется именно отношением <, и «большее-меньшее» реализуются как «<-большее» и «<-меньшее». 
Приведу здесь простой пример, который проиллюстрирует идею относительности порядка. 

Например, в логике выделяют для всякого понятия две основные характеристики – это объем и содержание понятия. Объем понятия – это множество всех объектов, которые обозначаются данным понятием. Например, объем понятия «человек» - это множество всех людей, которые когда-либо жили, живут или будут жить. С другой стороны, содержание понятия – это множество всех тех признаков, которые составляют определение данного понятия. Например, если мы человека определяем как «разумное животное», то содержанием понятия «человек» будут признаки «животности» и «разумности». В формальной логике есть известный закон обратного соотношения объема и содержания понятия – чем больше у понятия объем, тем меньше его содержание, и наоборот. Например, если мы возьмем два таких понятия, как «человек» и «врач», то понятие «человек» будет иметь больший объем, но более бедное содержание, поскольку при определении понятия «врач» мы будет предполагать, что это некоторый человек, который, кроме общих свойств всех людей (свойств «разумности» и «животности»), будет обладать еще и дополнительными свойствами, характерными для профессии врача. 

Рассматривая понятия, мы можем на них ввести два порядка – порядок по объему понятий и порядок по содержанию. В силу закона обратного соотношения, эти порядки окажутся перевернутыми относительно друг друга, т.е. сопряженными. Большее по объему окажется одновременно меньшим по содержанию, и наоборот. В этом случае восхождение к более общим понятиям будет синтезом по объему, но анализом по содержанию. Так можно проиллюстрировать идею относительности порядка и связанных с нею операторов анализа и синтеза. 

Интервалом объемного порядка будет в этом случае аспект объемности, с точки зрения которого мы должны будем рассматривать понятия. Наоборот, интервалом содержательного порядка выступит аспект содержательности понятий, т.е. рассмотрение их под углом их содержательных определений. 

Чтобы выразить идею относительности порядка, мы должны добавить к рассмотренным ранее (см. Лекцию 3.2) основным шести элементам синтеза и анализа,

7) синтез В,

8) синтезируемые элементы (аспекты синтеза) Ai,

9) ограничивающие условия Сi,

10) оператор анализа (i,

11) расширяющие условия Еi,

12) оператор синтеза (i,

еще и седьмой компонент – интервал порядка, только в рамках которого могут быть зафиксированы определенные понимания «большего» и «меньшего», и из двух сопряженных порядков выбран какой-то один, который и будет выражаться в наших операторах синтеза и анализа. 

Итак, нам нужно добавить к нашему списку седьмой компонент:

13) интервал порядка. 

На рисунке, где символически, графическими образами, изображались шесть основных составляющих синтеза и анализа (см. Лекцию 3.2, рис.1), интервал порядка может быть представлен как некоторый большой круг, внутри которого выделены все остальные шесть компонентов анализа и синтеза (см. рис.1). 
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                                                         Рис. 1

3. Принцип позитивности

Принцип относительности порядка может показаться чисто логической «игрушкой», но это очень обманчивое впечатление. Дело в том, что если принцип относительности порядка провести последовательно до конца, то мы должны будем придти к идее относительности истины, добра и красоты. 

В самом деле, в основе этих трех великих идей лежат свои отношения порядка. Например, Добро определяется как максимум нравственного порядка, Истина – как максимум когнитивного порядка, Красота – максимум эстетического порядка. Объединение этих трех великих идей обретается в идее Бога – как Абсолютного Максимума всего бытия. Если идея порядка относительна, то относительными оказываются и все указанные максимумы. Так что идея относительности порядка не столь безобидна, как это может показаться на первый взгляд. 

Что же делать в этой ситуации? Неужели и в самом деле великие идеалы человечества – это лишь относительные ценности?

Чтобы пытаться каким-то образом решать эту непростую проблему, следует, как представляется, коснуться вопроса того, почему мы вообще можем не удовлетвориться одним порядком и что может нас тянуть к сопряженному порядку?

Допустим, у нас есть некоторое отношение порядка <. Почему бы нам не удовлетвориться этим отношением порядка? Зачем нам нужно обращаться к сопряженному порядку <*? 

В рассмотренном выше примере с объемом и содержанием понятия ответ на этот вопрос кажется достаточно очевидным: оба параметра суждения кажутся нам одинаково важными для выражения природы понятия, и вот почему мы не можем ограничиться только одним из этих парметров и вынуждены обращаться к другому. 

Подобный ответ может быть обобщен следующим образом.

В общем случае реальность предполагает некий образ позитивного и негативного (бытия и небытия), и если некоторый порядок обладает определенной мерой позитивности (мерой бытия), то этот порядок стоит рассматривать, и его рассмотрение вносит вклад в общую меру бытия в точности на меру его собственной позитивности. 

С другой стороны, хотя формально может быть определен некоторый порядок, а мера его позитивности будет нулевой в рамках данной онтологии
, то обращение к такому порядку может быть исключено из структуры этой онтологии. 

Предложением подобного ответа на поставленный выше вопрос мы вводим некоторый новый принцип, который можно было бы называть принципом позитивности. 

Принцип позитивности. В структуре онтологии предпослан некоторый архетип позитивного (бытийного), который поддерживает сам себя и отрицает свое отрицание. 

Такую позитивность, встроенную в глубинную структуру онтологии, я далее буду называть онтологической позитивностью, или онто-позитивностью. Противоположное начало может быть названо онтологической негативностью (онто-негативностью). То, что выступает стороной онто-позитивности, то имеет позитивный смысл в данной онтологии и должно учитываться в ее совокупном составе. Все прочее должно отвергаться и в конечном итоге отвергается структурами онтологии. 

Если принцип относительности порядка выступает своего рода принципом умножения бытия, то принцип позитивности кажется ограничивающим возможные образы бытия до некоторого предела. Однако при более глубоком взгляде оказывается, что принцип позитивности развивает принцип относительности в том же направлении усиления бытия, поскольку принципом позитивности отвергается лишь негативное, т.е. то, что ослабляет бытие.

Но как определить, что выражает онто-позитивность (является онто-позитивным), а что – нет?

Это очень непростой вопрос, и в этой лекции на него конечно же невозможно дать удовлетворительный ответ. Я сделаю попытку лишь наметить основную линию ответа на этот вопрос. Здесь может быть сформулирована простая процедура онто-позитивной верификации: попытка придать онто-позитивность онто-негативному (такое онто-негативное можно называть онто-квазипозитивным) начинает цикл разрушения онто-позитивного (стадия деструкции), который затем завершается компенсаторной реакцией онто-позитивности, ее восстановлением и разрушением онто-квазипозитивности, превращением ее в онто-негативность (стадия реструкции). 
Таким образом, если нечто, кажущееся позитивным, при своем все большем утверждении начинает отрицать самое себя, то это на самом деле есть нечто онто-негативное (как говорится в Библии, «по плодам их узнаете их»). Механизмом самоотрицания обнаруживает себя онто-негативное, и те порядки, которые связаны с онто-негативным, оказываются формальными порядками в данной онтологии – хотя формально они возможны, но реально они не воспроизводятся данной онтологией. 

Конечно, такой ответ на поставленный вопрос является недостаточным, поскольку для его решения мы отсылаем к идее онтологии, но что такое эта онтология, и что выступает для нее бытием и онто-позитивным – это в свою очередь требует своего решения. 

4. Суммарный порядок

В то же время, если оба порядка – и прямой, и сопряженный – оказываются онто-позитивными порядками, то как быть в этом случае? Например, выше мы видели, что два порядка определения понятия оба равноправны и одинаково позитивны – ни один из них не отрицается структурой ментальной онтологии, но оба одинаково поддерживаются законами формально-логического мышления. 

В этом случае может быть введена замечательная идея сложения двух позитивных порядков, даже если эти порядки являются сопряженными. 

Пусть, как и прежде, даны два порядка <1 и <2. Суммарный порядок обозначим через <1+<2. 

Будем говорить, что два объекта х и у находятся в отношении суммарного порядка, т.е. 

х <1+<2 у,

если только найдутся такие аспекты х1 и х2 в х и аспекты у1 и у2 в у, что х1 <1 у1 и х2 <2 у2. 

Отсюда следует, что для суммарного порядка мы должны вводить особые сущности, которые начнут синтезировать в себе, как свои аспекты, расходящиеся в противоположные стороны элементы сопряженных порядков. Возвращаясь к примеру с объемом и содержанием понятия, мы должны будем образовывать мета-понятия, которые будут синтезами понятий со все большим и все меньшим объемом. 

Рассмотрим пример построения суммарного порядка на числах. Допустим, мы рассматриваем неотрицательные числа с обычным порядком < («меньше»). Рассмотрим также сопряженный порядок > (больше). Будем далее рассматривать пары чисел и определим на них суммарный порядок. Здесь получим:

(х,у) <+> (x*,y*) е.т.е. x<х* и у>y*

Например,

(2,5) <+> (3,1).

Ряд таких пар будет мета-расти в сторону роста первой координаты и уменьшения второй, так что максимумом суммарного порядка окажется пара ((,0), а минимумом – пара (0,(). 

Пара ((,0) могла бы выражать до некоторой степени «Абсолютный Максимум» в философии Николая Кузанского. Это единство бесконечно большого и бесконечно малого («уроборос» - змея, кусающая себя за хвост). 

Возвращаясь к проблеме высших ценностей, мы могли бы выразить наше решение следующим образом. В онтологии не все порядки равноценны, но главную роль играют позитивные порядки. В то же время и эти порядки могут быть достаточно сложно организованы между собой, в том числе включать в себя прямые и сопряженные порядки. В этом случае существуют все более суммарные порядки, в конечном итоге – максимальный суммарный порядок всех позитивных порядков. Максимумы суммарных позитивных порядков образуют высшие ценности бытия, а Максимум максимального суммарного позитивного порядка есть Бог («Абсолютный Максимум») данной онтологии. 

Приложение

По просьбе Сергея Борчикова, я размещаю здесь предложения по методологии для заинтересованных слушателей в их более личностном участии в проекте по философии неовсеединства. 

Постулаты для общего обсуждения
на интернет-конференции (и шире)

(применительно к пройденным темам, задачам на лето и планам на будущее) 

1) Неовсеединство есть философское НАПРАВЛЕНИЕ.

2) Поэтому мы должны не просто освоить некую информацию, некий набор знаний о синтезе, но и обрести навыки, говоря широко, всеединого мышления, говоря применительно к пройденным темам – НАВЫКИ СИНТЕЗА.

3) Всеединство - направление в первую очередь философское, поэтому это должен быть ФИЛОСОФСКИЙ СИНТЕЗ.   

4) Философский синтез – это в первую очередь синтез философских идей, понятий, начал, учений, но в конечном итоге всё равно СИНТЕЗ ПОНЯТИЙ, поскольку идеи, начала, сути учений и направлений выражаются в понятиях.

5) (Предложение для обсуждения). Каждому на лето взять в качестве практической работы какие-либо конкретные идеи, понятия, учения, которые имеются в его области (философия, психология, математика, история, биология и т.д.), и попробовать произвести, опираясь на представленные в Лекциях модели, особенно в Лекциях 3.1-3.3, некоторый пример синтеза и представить РЕЗУЛЬТАТЫ СИНТЕЗА В ПИСЬМЕННОЙ РАБОТЕ (на 2-3 страницах).

7) Что это даст?

– во-первых, каждый подкрепит знания синтеза собственным ОПЫТОМ,

– во-вторых, эти работы позволят всем другим членам сообщества получить представление о философском ФОНЕ каждого,

– в-третьих, создаст эмпирический задел для следующей темы «Субъектных онтологий», поскольку впоследствии можно будет ссылаться уже не на абстракции, а на примеры из конкретной личной СУБЪЕКТНОСТИ.

8) Возможно, часть работ перерастет в добротные тезисы или статьи, которые дополнятся дальнейшими размышлениями и созреют для публикации в ОБЩЕМ СБОРНИКЕ. (Могу предложить для этого площадку альманаха «Размышления о…» Вып.12, за 2009 или 2010 год). 

9) А в перспективе, если обретет реальность идея созыва конференции по Неовсеединству, будет уже иметься задел – каркас идей, работ, мыслей, интерпретаций и т.д. Ведь каждый участник направления должен САМООПРЕДЕЛИТЬСЯ и найти в нем свое место, чтобы почувствовать себя членом философского сообщества.

Сергей Борчиков

Лекция 4.1. Онтология жизни
План

1. Жизнь и внутренний мир
2. Телесно-воплощенная жизнь

3. Коллективный субъект

В этой лекции я перейду к следующей важной теме философии неовсеединства – теме жизни, живого существа. Мы все используем разделение мира на области живого и неживого. Например, вода неживая, а рыба, которая в ней плавает, - живая. Но в чем различие живого и неживого и как его можно выразить более строго? Об этом и пойдет речь в этой лекции. 

1. Жизнь и внутренний мир
Сегодня в современной биологии имеется огромное число определений феномена жизни. Но все они касаются только организации тела живого земного существа. В нашей лекции мы, с одной стороны, вернемся к очень древнему пониманию феномена жизни, а, с другой стороны, наполним его новым современным и гораздо более универсальным содержанием. 

Итак, далее я буду отталкиваться от следующего принципиального определения феномена жизни (живого существа). 

Живой называется сущность, которая обладает собственным внутренним миром. 

Главный акцент в этом определении делается на внутренний мир. Если за некоторым телом стоит свой внутренний мир, то такое тело мы считаем телом живого существа. Если нет, то это неживое тело. Отсюда следует, что главное внимание нужно уделить понятию «внутренний мир». 

Мы все привыкли к тому, что у каждого человека есть собственный внутренний мир. Но что это такое – внутренний мир? 

В простейшем случае это некоторая реальность, которая дана только одному живому существу, - тому, кто обладает этим внутренним миром (уточнение к этому пониманию см. в конце лекции). Например, только я непосредственно могу пережить свои чувства и мысли, в то время как другому человеку приходится догадываться о них, например, по моей мимике и поведению. 

Но где находится такая персональная реальность? 

По-видимому, сразу можно отметить, что ее нет во внешнем мире, поскольку внешний мир общий для всех. Например, камень, который я вижу во внешнем мире, может увидеть и любой другой человек. Камень дан всем живым существам, он существует в некотором общем для всех бытии. И если внутренний мир дан только одному живому существу, то он не может находится в общем внешнем мире. 

Отсюда можно сделать первый вывод, что внутренние миры разных живых существ лежат не во внешнем мире. 

Но где они лежат?

Пока можно сказать, что они где-то лежат в бытии, что где-то для них есть место, коль скоро они вообще существуют, и это место не совпадает с местом внешнего мира. 

Привлечем для выражения этой идеи простой рисунок, на котором изобразим внешний и внутренний миры разными непересекающимися областями – см. рис.1. 
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                                              Рис.1

Разница внешнего и внутреннего мира выражается также в их разной структуре. Например, внешний мир является пространственным – в нем все формы находятся в пространстве, обладают размерами и геометрической формой. Таковы камни, столы, стулья и т.д. Что же касается внутреннего мира, то его образования непространственны – они не имеют пространственной формы и размеров. Например, таковы наши чувства и мысли. Странно было бы сказать, что я думаю мысль длиной 2 метра! 

2. Телесно-воплощенная жизнь
Но двинемся дальше. 

Теперь можно уточнить наше первоначальное определение жизни. Я буду далее говорить в первую очередь о живых существах, которые обладают не только своим внутренним миром, но и собственным телом. Таковы все известные нам формы жизни – люди, кошки, собаки и т.д. Такую форму жизни я буду далее называть телесно-воплощенной жизнью. Итак:

Телесно-воплощенная жизнь – это сущность, которая обладает собственным внутренним миром и своим телом. 

Тело такой формы жизни находится во внешнем мире, а внутренний мир, как мы только что выяснили, лежит вне внешнего мира (внутреннее как внешнее внешнему). Отсюда мы получаем некоторое усложнение нашей первоначальной картинки для выражения телесно-вполощенной жизни – см. рис.2. 
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                                                    Рис.2

На этом рисунке телесно-воплощенная жизнь есть единство своего внутреннего мира и своего тела. Единство выражается в некоторой связи между внутренним миром и телом. Такая связь на рис.2 изображена соединяющими прямыми линиями между внутренним миром и телом. Таково простейшее определение всех форм жизни, обладающих телами. В отличие от телесно-воплощенных форм жизни, неживые тела не соединены со своими внутренними мирами, они исчерпываются лишь своими определениями в рамках внешнего мира. На рис.2 такие неживые тела изображены квадратом. 

Описанная выше структура телесно-воплощенного живого существа и неживого тела – это структура некоторой реальности, в которой есть внешний и внутренний мир. Такие реальности я буду называть онтологиями. Если в онтологии есть внутренний мир, то я буду называть их субъектными онтологиями, понимая здесь под «субъектом» живое существо. Итак, простейшее определение жизни дается в рамках конструкций субъектной онтологии, где есть внешний и внутренний мир, и телесно-воплощенное живое существо понимается как единство своего тела, находящегося во внешнем мире, и собственного внутреннего мира, лежащего вне внешнего мира. Таков первый шаг, который мы можем сделать на пути универсального понимания феномена жизни. 

3. Коллективный субъект
Далее представленная выше простая модель может все более усложняться и обогащаться, представляя все более сложные структуры субъектных онтологий. Для примера я продемонстрирую несколько возможных усложнений такой модели. 

Во-первых, телесно-воплощенные формы жизни обычно существуют во множестве. Чтобы отразить эту ситуацию, введем в нашу модель второе живое существо, однотипное с первым, но обладающее другим внутренним миром и своим телом. На рисунке мы получим такую более сложную картину – см. рис.3. 
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                                                        Рис.3

Здесь мы видим два телесно-воплощенных живых существа – каждое со своим внутренним миром и телом. Во внешнем мире, кроме тел живых существ, находятся также неживые тела (квадрат). 

Во-вторых, чтобы не просто механически увеличить модель, но перейти к новому качеству, предположим также, что существование множества внутренних миров одного типа живых существ сопровождается также данностью коллективного внутреннего мира, частями которого оказываются индивидуальные внутренние миры. В итоге мы получим еще одно усложнение модели, где появится коллективный внутренний мир, - см. рис.4. 
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                                                         Рис.4

Здесь нужно сделать одно замечание. Коллективное в данном случае обладает новым качеством, которого нет у отдельных индивидуальных миров. Чтобы выразить такое эмерджентное
 качество целого, я изобразил коллективный внутренний мир отдельно от индивидуальных внутренних миров. 

Но в общем случае можно понимать коллективное двояко: 

1) как исключающее коллективное, которое выражает новое качество коллективного состояния, отличное от отдельных элементов, 

2) как включающее коллективное, которое образуется объединением исключающего коллективного и отдельных элементов. 

На рисунке изображен коллективный внутренний мир как исключающее коллективное (исключающе-коллективный внутренний мир) – та часть включающего коллективного, которая выходит за границы всех отдельных внутренних миров и выражает собой новое качество целого, отсутствующее у отдельных элементов. Чтобы получить коллективный внутренний мир как включающее коллективное состояние (включающе-коллективный внутренний мир), нужно просто объединить отдельные внутренние миры и коллективный внутренний мир как исключающее коллективное. 

Но внутри исключающего коллективного должно воспроизводиться включающее коллективное
, в том числе образы отдельных индивидуальных миров, что показано малыми кружками внутри коллективного внутреннего мира. 

Отсюда вытекает, что живые существа могут общаться между собой двумя способами – через свои тела и через общий им коллективный внутренний мир. 

Можно предполагать, что с исключающе-коллективным внутренним миром связана особая форма жизни, которую далее я буду называть коллективным субъектом. В силу присутствия в исключающе-коллективном внутреннем мире образов индивидуальных внутренних миров, коллективный субъект может влиять на внутренние миры индивидуальных субъектов и на их тела. 

Замечу также, что коллективный субъект может не обладать собственным телом, но он может обходиться активностью тел индивидуальных субъектов. Такая форма жизни может называться косвенно телесно-воплощенной. Более подробно о роли коллективных субъектов мы поговорим в следующих лекциях. 

Стоит также отметить, что если в начале лекции я связывал с феноменом внутреннего мира его персональность (данность только одному живому существу), то с введением коллективного внутреннего мира это свойство оказывается не абсолютным
. Внутренний мир также может быть общим, и тогда на первое место выходят более структурные характеристики отличия внутреннего мира от внешнего, например, отмеченная выше его непространственность. При более общем понимании внутренний мир – это именно целый мир, миро-бытие, т.е. более онтологически сильное состояние, чем части внешнего мира. По своей «весовой категории» каждый внутренний мир примерно равен внешнему миру, поскольку и то и другое – это именно миры. 

Лекция 4.2. Типы жизни
План

1. Аксиомы типов внутренних миров
2. Онтология растительного типа жизни
3. Онтология животного типа жизни
4. Онтология человеко-бытия
Мы продолжаем более теоретическое исследование феномена жизни, начатое в предыдущей лекции, где были введены первоначальные средства субъектных онтологий - дано определение жизни как сущности, обладающей собственным внутренним миром, сделано первое рассмотрение внутреннего и внешнего мира, телесно-воплощенной жизни, коллективного субъекта. В этой лекции мы обратимся к объяснению основных типов земной жизни, используя средства субъектных онтологий. 

1. Аксиомы типов внутренних миров

Я буду предполагать, что все земные формы жизни могут быть разделены на три крупных царства – царства растений, животных и человек. Хотя современная биология описывает более тонкую систематику земных форм жизни, но деление на растений, животных и людей продолжает сохранять свое значение и в ней. Далее я предположу, что эти три больших типа земных форм жизни различаются в первую очередь состояниями своих внутренних миров. Точкой отсчета в этом рассмотрении послужит для меня 

(Аксиома животного сознания) Внутренний мир животных образует конечные изображения.

Это означает, что у животных во внутреннем мире могут возникать только образы конечных областей пространства, конечных интервалов времени и конечного числа объектов. Животное живет по большей части здесь и сейчас, и способно лишь к конечной памяти и конечным прогнозам в будущее. 

Далее я предположу, что внутренние миры разных царств могут быть выражены как степени бесконечного (k, что составит отдельную аксиому. 

(Аксиома степеней бесконечного) Состояния сознания разных царств относятся друг к другу как степени бесконечного. 

Это значит, что если некоторое царство характеризуется типом внутреннего мира (k, то следующее более высокое царство будет обладать типом внутреннего мира (k+1. Тем самым мы выражаем качественные скачки, которые происходят с переходом от одного царства к другому. Что именно означают степени бесконечности, будет подробнее рассмотрено ниже. 

В частности, конечность изображений животного сознания можно выразить как бесконечность в нулевой степени, т.е. (0. Это означает, что k=0 для животного типа жизни. Используя аксиому степеней бесконечного, мы теперь можем вывести следующую шкалу для изображений внутренних миров трех основных царств жизни на Земле:

Растения: (-1
Животные: (0
Человек: (1
Это означает, что растения обладают изображениями бесконечно малой степени определенности, животные – конечной, а у человека впервые во внутреннем мире возникают бесконечные изображения. 

Внутренний мир, который характеризуется типом (k, я буду называть k-внутренним миром. Растения обладают (-1)-внутренним миром, животные – 0-внутренним миром, и человек – 1-внутренним миром. Таким образом, различие основных трех типов земной жизни рассматривается как в первую очередь различие трех типов внутренних миров. Конечно, возможны разного рода промежуточные состояния между этими типами, но в то же время предполагается и момент реальности дискретных состояний на непрерывной шкале развития внутреннего мира. 

Далее я несколько более подробно остановлюсь на характеристике трех царств земной жизни с точки зрения их внутренних миров. 

2. Онтология растительного типа жизни

Рассмотрим вначале растительную форму жизни. Согласно приведенным выше аксиомам, она обладает (-1)-внутренним миром, т.е. во внутренних мирах растений способны возникать лишь бесконечно малые изображения (поскольку (-1 = 1/( - бесконечно малая величина первой степени малости). Такое состояние можно уподобить, по-видимому, состоянию сна без сновидения у человека. Следовательно, растения спят в глубоком сне без сновидений. В то же время растительные формы жизни проявляют различные активности – они питаются, растут и размножаются. 

Чтобы объяснить этот парадокс, вспомним о понятии коллективного субъекта, введенного в предыдущей лекции. Можно предполагать, что хотя индивидуальные растительные организмы спят, но ими руководит растительный коллективный субъект, который может прямо влиять на тела растительных форм (на внутренние миры ему нет смысла влиять, поскольку в индивидуальных внутренних мирах растений «темно»). Он обладает коллективным внутренним миром, в котором есть области, выделенные для отдельных растительных организмов (в том числе в рамках исключающего коллективного внутреннего мира – см. предыдущую лекцию). Словно диспетчер, он следит за активностью множества тел и управляет этой активностью, «просматривая» их на множестве малых экранов, которые находятся в его внутреннем мире как большом экране (для создания сложных изображений о каждом теле коллективный субъект может использовать тела индивидуальных организмов, направляя афферентную информацию от них прямо в свой внутренний мир). 

Поскольку индивидуальные растения глубоко спят, то они практически не способны управлять своими телами и создавать в своем внутреннем мире конечно-различимые изображения. С такими живыми существами легко справляться, если у вас есть доступ к их телам. Растительный коллективный субъект как бы единым коллективным внушением способен брать на себя управление множеством тел отдельных растительных организмов. В этом случае будет достигаться большая стереотипность и координация активностей индивидуальных тел. В наибольшей мере такая стереотипность характерна для видов, в связи с чем коллективные субъекты можно связывать в первую очередь с видами живых организмов. Уровень развития коллективного субъекта должен быть достаточно высоким, чтобы обеспечивать целесообразность активности множества тел живых организмов. Можно предполагать, что коллективный субъект обладает не менее, чем 1-внутренним миром, а, возможно, и более сильным внутренним миром. Его активность высокого уровня организации мы обычно называем «инстинктом». Хотя индивидуальный организм не обладает разумом, но «инстинктивно» он может проявлять очень разумное поведение, превосходящее даже разум человека. Такой парадокс и может быть объяснен влиянием коллективных субъектов. 

Даже в спящем состоянии отдельные растительные организмы, находясь под «гипнозом» коллективных субъектов, получают некоторое развитие, хотя и очень медленное. Это похоже на методику обучения иностранному языку во сне. Так обеспечивается развитие форм жизни, которые не обладают достаточной развитостью своих внутренних миров, чтобы самостоятельно управлять своей жизнью. Ими управляют коллективные субъекты, пока сами индивидуальные организмы не достигнут в своем развитии достаточного уровня, чтобы руководить собой самостоятельно. Это вполне понятно, например, из нашего повседневного опыта жизни, когда родители управляют детьми до тех пор, пока дети не станут самостоятельными. 

Описанная схема организации растительной формы жизни представлена на рис.1. 
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                                                                Рис.1

Здесь представлены два индивидуальных живых существа со своими внутренними мирами и телами. В их внутренних мирах «темно», что представлено черным цветом внутренних миров. Зато есть коллективный субъект, в исключающе внутреннем мире которого есть регионы (маленькие кружки), представляющие каждого индивидуального субъекта, и через эти регионы коллективный субъект может прямо влиять на тела индивидуальных живых организмов (показано жирными черными стрелками). 

Так обеспечена субъектная онтология растительных форм жизни. 

3. Онтология животного типа жизни

Далее вкратце рассмотрим организацию животной жизни. Во многом то, что было сказано о растительной форме жизни, может быть повторено и для животных. За одним исключением. Согласно аксиоме животного сознания, в своих внутренних мирах индивидуальные животные организмы обладают конечными изображениями – конечными образами пространства, конечными интервалами времени (в прошлое и будущее) и образами конечного числа объектов. Это приводит к тому, что у животных впервые появляется состояние бодрствования
, и они начинают чередовать активность бодрствования и сна (те, кто впервые начинают не спать, впервые начинают и спать). 

Состояние бодрствования выражается в появлении индивидуального поведения, когда животное до некоторой степени (в рамках конечных определений) может само управлять своим телом. Но конечных изображений еще не достаточно, чтобы управлять своей жизненной судьбой (с этой точки зрения животные в своем индивидуальном сознании похожи на детей), и животные продолжают управляться животными коллективными субъектами, для которых во многом верно то, что было сказано о коллективных субъектах у растений. Но животные уже не так легко поддаются руководящему внушению, как это было у растений, будучи способными проявлять элементы конечной свободы в индивидуальном поведении, которая, однако, не оказывает существенного влияния на судьбу данного животного организма (например, если препятствие можно одинаково обойти и слева, и справа, коллективный субъект мог бы позволить самому животному решить, с какой именно стороны это сделать). 

Определения животной формы жизни изображены на рис.2.
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                                                          Рис.2

Здесь во многом повторяются те же структуры, что и на рис.1, но за тем исключением, что теперь в индивидуальных внутренних мирах появляются конечные изображения, что представлено возникновением ограниченных белых областей внутри «темноты» внутренних миров, и влияние коллективного субъекта на тела индивидуальных форм жизни несколько ослабляется, что показано более бледным цветом стрелок, идущих от коллективного внутреннего мира к телам отдельных организмов. Кроме того, коллективный субъект впервые получает возможность прямого влияния на индивидуальные внутренние миры, поскольку там появляются конечно-различимые изображения. Это представлено серыми стрелками, идущими от коллективного внутреннего мира к индивидуальным внутренним мирам. 

4. Онтология человеко-бытия

Наконец, нам остается рассмотреть человеческую форму жизни, и читатель уже наверное догадывается, что здесь произойдет. 

Человек, согласно приведенным выше рассуждениям, обладает впервые бесконечными изображениями в своих внутренних мирах. Это выражается в появлении разума, поскольку именно разум оперирует с бесконечностью – общими понятиями, универсальными и необходимыми законами и т.д. Именно способность строить бесконечные изображения позволяет человеку выражать в своем внутреннем мире идеи, поскольку каждая идея (идея истины, добра, красоты и т.д.) содержит в себе нечто абсолютное и бесконечное. В том числе внутренние миры человека впервые позволяют выражать и такую идею, как идея «я», что приводит к возможности не просто сознания, но самосознания – сознания самого себя. 

«Бесконечная разрешимость» сознания человека впервые позволяет человеку с такой силой оторваться от коллективных субъектов, с какой это было невозможно для дочеловеческих форм жизни, и начать самостоятельно руководить своей судьбой. Конечно, влияние коллективных субъектов (в лице коллективных сознаний семьи, наций, народов, человечества) не исчезает совершенно, но впервые человек вполне обретает возможность свободы от их влияния и самостоятельного управления своей судьбой. В какой степени каждый из нас сможет реализовать эту возможность, прямо зависит от того, насколько мы сможем развить бесконечные определения своего внутреннего мира, т.е развить свой разум и сделать его руководящей силой нашей жизни. 

Отпадение человека от власти коллективных субъектов нашло свое символическое выражение в разного рода мифах и легендах различных народов, например, в известном христианском мифе о вкушении Адамом и Евой плодов древа познания добра и зла и изгнания их из рая. Они стали «как боги» и потому должны были уже сами учиться строить свою судьбу. 

Определения человеческой формы жизни (человеко-бытия) изображены на рис.3. 
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                                                               Рис.3

На этом рисунке индивидуальные внутренние миры уже вполне «просветлены», выражая этим способность бесконечных изображений, и влияние коллективного субъекта резко ослабляется, что выражается осветленными пунктирными стрелками, идущими как к телам, так и к индивидуальным внутренним мирам. 

Итак, мы вкратце рассмотрели основные возможности модели субъектных онтологий к объяснению трех основных форм жизни на Земле. В конце лишь хочу заметить, что интерпретация растительной, животной и человеческой форм жизни были даны на основе определений их внутренних миров, их «различающей способности». И только во вторую очередь, как следствие внутренних определений, выводились вытекающие отсюда внешние проявления того или иного типа внутреннего мира. Можно предполагать, что определение типов жизни с точки зрения типов их внутренних миров – это гораздо более универсальная характеристика форм жизни, нежели характеристика их тел в тех или иных мирах. В этом случае рассмотренные выше три типа жизни определяются гораздо более универсально, и их определения могли бы распространиться и на внеземные формы жизни, приводя к более универсальному пониманию растительного, животного и человеческого типа жизни. 

Лекция 4.3. Онтология живой телесности
План

1. Аксиома внутрицелостности
2. Пространство-время живой телесности
3. Холомереологическая симметрия живой телесности
4. Самокаузальность живой телесности
5. Психофизическая связь как онто-код
6. Два режима бытия
В этой лекции мы продолжаем тему субъектных онтологий. В двух предыдущих лекциях было дано определение феномена телесно воплощенной жизни – как сущности, обладающей собственным внутренним миром и внешним телом, введено понятие коллективного субъекта, разных типов земных форм жизни, связи их с «мощностью» внутренних миров. В этой лекции мы более подробно рассмотрим идею тела живого существа (живой телесности), сделав первоначальные выводы о типе его бытия в рамках модели субъектных онтологий. 

1. Аксиома внутрицелостности

Итак, предполагаем, что мы рассматриваем некоторое живое существо, которое обладает собственным внутренним миром и своим телом во внешнем мире – см. рис.1. 
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                                                               Рис.1

Какие отсюда можно сделать выводы о структуре и типе бытия тела этого живого существа? 

Далее я буду отталкиваться от следующей аксиомы. 

(Аксиома внутрицелостности) С внутреннего мира живого существа на его тело в некоторой степени переносятся мироподобные характеристики. 

Такая формулировка требует своего пояснения. Во-первых, следует напомнить, что внутренний мир – это целый малый мир в рамках структур субъектных онтологий. Миры - как большой мир, так и малые миры, – обладают особыми характеристиками, которые присущи только мирам. Такие характеристики я буду называть мироподобными характеристиками. Это, например, обладание своим пространством и временем, определение в качестве причины самого себя (что на латинском языке называется causa sui), когда только мир может определять себя собою к той или иной активности, и т.д. Ниже мы несколько более подробно коснемся ряда мироподобных характеристик. 

Так вот, аксиома внутрицелостности утверждает, что, в силу соединения с внутренним миром, тело живого существа принимает на себя в некоторой степени его мироподобные характеристики. Конечно, такой перенос осуществляется лишь в некоторой степени, и живое тело обладает не в такой мере мироподобными определениями, как сам внутренний мир, но все же оно оказывается более мироподобным, чем неживые тела, которые вообще не соединены со своими внутренними мирами. Кроме того, можно предполагать, что чем более мощным является внутренний мир
, тем в большей мере он обладает мироподобием и тем в большей степени с этого внутреннего мира переносятся мироподобные характеристики на бытие живого тела. Перенос мироподобных характеристик на живое тело можно выражать и как повышенную целостность тела. Ниже я несколько более подробно рассмотрю некоторые следствия, которые вытекают из аксиомы внутрицелостности. 

2. Пространство-время живой телесности

В общем случае логика вывода следствий из аксиомы внутрицелостности достаточно проста. Мы находим некоторую мироподобную характеристику и затем переносим ее на определения живого тела, получая соответствующую мироподобную характеристику живой телесности. Ниже я приведу несколько примеров такого переноса. 

Во-первых, как уже отмечалось, характеристикой мира является обладание им собственным пространством и временем. Более того, пространство и время выступают как два зависимых аспекта в рамках единого миро-бытия, соединяясь в рамках пространства-времени, что впервые с научной строгостью было выражено в теории относительности Эйнштейна. Следовательно, живое тело также должно обладать в некоторой степени собственным пространством-временем. Отсюда сразу же вытекает, что живое тело существует в двух пространствах и временах. Одно – это общее для всех объектов внешнего мира физическое пространство и время. Второе – это собственное пространство-время, характерное именно для тела данного живого существа. 

Идея собственного пространства выражена, например, в том, что только для тел живых организмов имеет смысл идея внутренней среды, которая резко отличается от внешней среды, в то время как для неживых тел такого различия не существует – внутреннее пространство неживого тела яляется лишь простым продолжением внешнего пространства. Впервые понятие внутренней среды было введено французским физиологом Клодом Бернаром, который отметил принципиальное отличие этой среды от внешней в том, что во внутренней среде поддерживается гомеостаз – постоянство основных параметров этой среды (температуры, концентрации базовых веществ и т.д.). Организм активно защищает свою внутреннюю среду от внешних влияний (это выражается в существовании защитных покровов, иммунной системы, поведении по сохранению целостности своего физического тела), тело живого существа обладает своей особой симметрией, отличной от типа симметри внешней среды (об этом писал, например, В.И.Вернадский). Все это позволяет предположить, что среда живого тела достаточно сильно выделена из пространства внешней среды и представляет собой как бы малое биологическое пространство со своими особенностями. 

Еще более очевидно, что живой организм обладает собственным временем. В современной биологии уже в достаточной мере утвердились такие направления, как хронобиология – учение о биологическом времени, и биоритмология – учение о биологических ритмах. В рамках этих наук все более развивается идея существования у живых организмов собственных биологических часов, которые начинают свой отсчет с момента зачатия и завершают свой ход в момент смерти живого существа, т.е. отсчитывают малое собственное время живого существа. Биологическое время организуется на основе разного рода ритмов – сезонных, циркадных (ритм дня и ночи) и т.д. Это означает уровневость биовремени – более медленные времена согласуются с более быстрыми временами в рамках единого мета-времени. 

Наконец, следует отметить, что в живом организме пространственные и временные определения тесно связаны между собой. Например, чем более мелкими являются живые организмы одного типа (например, млекопитающие), тем быстрее они живут (например, у них выше частота сердечных сокращений, скорость метаболизма, меньше продолжительность жизни и т.д.). Эти закономерности были отмечены, например, в работах американского экофизиолога К.Шмидта-Нильсена. Подобные взаимосвязи говорят о тесной зависимости пространственных и временных определений живых существ, что позволяет предположить существование для живого тела единого биологического пространства-времени. 

Итак, живое тело обладает собственным малым пространством и своим временем, что в некоторой мере уподобляет его малому миру со своим пространством-временем. Мы имеем хорошее согласование идеи этой мироподобной характеристики с имеющимся эмпирическим материалом наук о жизни. 

3. Холомереологическая симметрия живой телесности

В качестве второй мироподобной характеристики рассмотрим категории целого и части. Как выражены эти характеристики для мира?

С одной стороны, мир является целым для всех своих частей. Но если бы мир был только таковым, то он не присутствовал бы в своих частях, но впервые возникал только на уровне их целого. В некоторой мере так и есть, но, кроме того, мир пронизывает собой и каждую свою часть, чтобы скреплять их в единое целое. Отсюда следует, что мир есть не только на уровне целого всех своих частей, но и на уровне каждой своей части. Отсюда вытекает, что с точки зрения категорий целого и части мир выступает как их единство, которое можно обозначить как категорию «целое-часть» (подобно синтетической категории «пространства-времени»). Можно также говорить, что мир обладает холомереологической симметрией, где термин «холомереологический» образован от греческих слов «холос», целое, и «мерос», часть, и переводится как «целочастичный». Холомереологическая симметрия (инвариантность) означает, что мир остается неизменным в переходах между целым и частями, являя себя как единство «целое-часть». 

Теперь мы можем перенести эту мироподобную характеристику на живое тело, предполагая, что оно также должно обнаруживать в своих определениях холомереологическую симметрию, оставаясь инвариантным в переходах между целыми и частями. Где мы можем найти примеры такой симметрии?

В первую очередь подобная симметрия обнаруживает себя в способности живого к размножению. В общем случае можно говорить о трех основных видах размножения живых форм. Это размножение вегетативное, когда из части тела образуется новый организм (например, при размножении растений или разрезании гидры на кусочки), размножение делением (например, при делении клетки) и половое размножение (при слиянии гамет – мужских и женских половых клеток). При вегетативном размножении часть тела образует затем новое тело, то есть часть превращается в целое. Причем, пока часть находится в составе тела, оно не образует целого. Когда же часть выделяется из целого, оно формирует новое целое. Это значит, что часть потенциально является целым, и ее высвобождение из состава целого активирует в ней такой потенциал. Но тем самым оказывается, что целое обладает самоподобием – оно состоит из частей, подобных целому, что является случаем холомереологической симметрии, поскольку здесь части и целые являются видами единого состояния целого-части. Целое проникает в части, части содержат в себе потенциальное целое. В случае размножения как деления также идет переход части в целое – каждая половина целого становится новым целым. Наконец, в половом размножении, наоборот, два целых становятся частями нового объединенного целого. 

Во всех этих примерах мы видим способность живого тела переходить от целого к части и обратно, что возможно только на основе единой категории «целое-часть». 

4. Самокаузальность живой телесности

Третья мироподобная характеристика связана с активностью. Как мир организует свою активность? Если для части мира возможна внешняя активация – со стороны другой части, то для мира в целом такое отношение невозможно. Здесь просто нет чего-то внешнего, что извне могло бы определять мир. Следовательно, мир активирует себя сам, выступая как «причина самого себя» (causa sui). Но что это означает на категориальном уровне?

Если активность рассматривать в категориях причины и следствия, то самоактивность мира означает, что он сам выступает и как причина, и как следствие. Более непротиворечиво это можно понять так, что в каждый момент времени мир поляризуется на свою активно-причинную часть и свою страдательно-следственную часть, и первая определяет собой вторую. В следующий момент может произойти переполяризация, когда выделяются другие области причины и следствия, например, то, что ранее было причиной, станет следствием, и наоборот. Так происходит постоянное «вращение» причинных и следственных частей в миро-бытии, а в итоге мир определяет себя собою. Все такого вращения возможны только на основе перехода причины в следствие и наоборот. Это значит, что здесь бытие находится под влиянием синтетической категории «причина-следствие», подобной описанным выше категориям «пространство-время» и «целое-часть». Только благодаря такой категории, возможны переходы причины в следствие и следствия в причину. Следовательно, мироподобной характеристикой оказывается в этом случае категория «причина-следствие». 

Перенос такой характеристики на живую телесность приводит к тому, что живое тело обладает способностью к моментам самодвижения, когда живое двигает себя собою через описанный выше процесс поляризации и переполяризации на основе категории «причины-следствия». Это значит, что живая активность строится принципиально иначе, как бы в ином онтологическом режиме, чем неорганическая активность. Если в последнем виде активности причины лежат вне следствий, извне определяя их, так что неживое тело извне получает движение и проявляет свою активность как следствие внешней причины, то в живой активности возникает самодвижение. Например, живая ходьба на двух ногах строится так, что на каждом шаге выделяется причинная нога, которая определяет собою подвижную ногу, а затем области причинности и следствия меняются. Каждая нога – часть живого тела, и в поляризации ног на причину и следствие проявляет себя поляризация тела на свои причинную и следственную область, которая затем сменяется дополнительной каузальной поляризацией. 

Так живая активность проявляет себя как некоторая степень причины самой себя, что мы обычно выражаем в определениях живого существа приставкой «само» («ауто»), говоря о само-движении, само-развитии, ауто-поэзе и т.д. Ярким примером современной теории, подчеркивающий момент самокаузальности живых систем, является известная теория аутопоэза чилийских нейробиологов У.Матураны и Ф.Варелы. 

5. Психофизическая связь как онто-код

Подобный анализ живой телесности на основе аксиомы внутрицелостности можно продолжать и далее, получая все новые мироподобные характеристики живого тела. Ниже я приведу последний пример мироподобия, который связан с решением так называемой психофизической проблемы. 

В истории философии и науки существует достаточно долгая традиция обсуждения психофизической проблемы. Это проблема связи души и тела. Душа по-гречески «психе». Тело, как часть физической материи, - это «физис». Психо-физис – душе-тело, то есть проблема некоторой целостности, которая связывает между собою душу и тело. В рамках модели субъектных онтологий душа представлена концептом «внутреннего мира», так что психофизическая проблема выступает как проблема связи внутреннего мира и тела живого существа. Ниже я вкратце остановлюсь на первоначальном представлении этой проблемы в теории субъектных онтологий, как она может быть соотнесена с аксиомой внутрицелостности и пониманием внутреннего мира как малого мира, лежащего вне внешнего мира. 

Определением телесно воплощенной жизни (см. Лекцию 4.1) предполагается, что телесно воплощенная жизнь изначально выражает себя как единство внутреннего мира и тела. Тем самым психофизическая связь предполагается в теории субъектных онтологий с самого начала. Речь далее идет лишь о более конкретном выражении этой связи. 

В прояснении характера этой связи я буду исходить из того, что внутренний мир – это малый мир, отличный от внешнего мира. Тело живого существа находится во внешнем мире. Следовательно, связь тела и внутреннего мира носит характер связи между разными мирами, т.е. выступает как межмировая связь. 

Межмировая связь – это система очень глубоких онтологических инвариант, которые настолько глубоки в своих определениях, что остаются неизменными в переходах от одного мира к другому. Это своего рода язык общения между разными мирами. Я буду называть такую систему межмировой коммуникации онтологическим кодом (онто-кодом). 

Отсюда вытекает основное следствие теории субъектных онтологий о характере психофизической связи. 

(Теорема психофизической связи) Психофизическая связь является онтологическим кодом. 

Это вполне понятно в рамках принятых выше условий, поскольку психофизическая связь сообщает между собой внутренний мир и тело живого существа, тело принадлежит внешнему миру, и связь внутреннего мира и тела – это во многом связь разных миров, т.е. межмировая связь, т.е. онто-код. 

Далее я хотел бы заметить, что онто-код может быть рассмотрен как еще одна мироподобная характеристика, т.е. характеристика миро-бытия, мира. Мир в целом содержит в себе части, подобные себе, - малые миры (например, внешний мир и внутренние миры – это малые миры внутри мира в целом). Кроме того, мир, как уже отмечалось выше, обладает холомереологической симметрией, т.е. остается инвариантным в переходах между целым и частями. Если части мира – малые миры, то мир в целом в том числе остается неизменным в переходах между мирами, т.е. выступает как межмировая связь, онто-код. Таким образом, онто-код присущ миру в целом, а следовательно, и малым мирам, в силу их подобия миру в целом. Так онто-код оказывается характеристикой любого мира, т.е. мироподобным свойством, которое еще можно было бы называть онто-кодовым мироподобием. 

Согласно аксиоме внутрицелостности, мы переносим в некоторой степени онто-код на определения живого тела и получаем следующую теорему. 

(Теорема телесного онто-кода) Живое тело обладает собственным онтологическим кодом. 

Это означает, что структура и функции живой телесности пронизаны языком онтологического кода, т.е. универсальным межмировым языком, на котором записано все бытие. В таком виде живое тело выступает в особенной степени как малый мир – микрокосм. 

Пока я не говорю о том, как выглядит онто-код, что выступает его носителем на живом теле. Это уже более частные вопросы. Пока речь идет о принципиальном присутствии структур онто-кода в определениях живой телесности. Именно эти структуры являются наиболее достоверным признаком связи живого тела со своим внутренним миром. Поэтому, если в будущем наука о жизни сможет в той или иной форме определять присутствие структур онто-кода на живом теле, то их диагностика окажется одновременно признаком связи данного тела со своим внутренним миром, что можно рассматривать как внешний признак жизни, проявляющийся в структуре живого тела во внешнем мире. Тем самым будет дан внешний способ решения психофизической проблемы. 

6. Два режима бытия

В конце мне хотелось бы заметить, что все мироподобные характеристики, рассмотренные выше, оказываются связанными с синтетическими категориями. Здесь я имею в виду гегелевское объединение категорий по тройкам «тезис – антитезис - синтез». Категории тезиса и антитезиса могут быть названы аналитическими категориями. Категории синтеза – синтетическими. Теперь можно сделать тот общий вывод, что мироподобные характеристики выражаются в господстве в определениях бытия синтетических категорий. Таковыми были категории «пространства-времени», «целого-части», «причины-следствия», «онто-кода». 

В общем случае можно было бы говорить о двух основных типах бытия. В первом господствуют аналитические категории, и этот тип бытия в большей мере характерен для неорганического мира и вообще для частей мира, которые не обладают выраженными мироподобными характеристиками. Во втором типе бытия господствуют синтетические категории. И этот тип бытия характерен для мира в целом и для малых миров – частей мира, которые обладают выраженными мироподобными характеристиками. Таковы, например, внутренние миры и живые тела, которые с ними связаны. Отсюда следует, что отличие живого тела от неживого – это не просто специфические биохимические реакции и более сложная структура живых тел, но это по сути другой, более онтологически концентрированный тип бытия, в котором существует живая телесность, выражая собой господство синтетических категорий. 

Лекция 4.4.1. Элементы субъектной динамики-1
План

1. Основания живой активности
2. Субъектные пространства
3. Модель субъекта-ловца
4. Основные подсубъекты субъекта-ловца
5. Каузальные сети
Мы продолжаем наши лекции, посвященные модели субъектных онтологий в философии неовсеединства. Напоминаю, что мы рассмотрели в этой теме уже достаточное число понятий и моделей. Это феномен воплощенной жизни со своим внутренним миром и внешним телом, коллективные субъекты и земные формы жизни, перенос на живую телесность разного рода мироподобных харктеристик, в том числе феномен онтологического кода. В этой лекции я хотел коснуться еще одной важной проблемы феномена жизни, живого существа, связанного с активностью живого. Теорию живой активности можно называть теорией субъектной динамики. Как, по каким законам, протекает активность живых существ – это вопросы субъектной динамики. Ниже я начну рассмотрение основных идей в этой области. 

1. Основания живой активности

Во-первых, можно задать вопрос, что заставляет живое существо быть активным, что толкает его к активности? Иными словами, каков двигатель живой активности? 

Ответ на этот вопрос предполагает, что активное живое существо является несовершенным и побуждается к большему совершенству. Такова первопричина живой активности, ее перводвигатель. Здесь мы находим следующие условия: 

1) живое существо несовершенно, 

2) существует возможность для него более совершенного состояния, 

3) есть возможность достичь этого совершенства. 

Живая активность и есть реализация этой первичной интенции живого к совершенству, к росту своего бытия. Это в свою очередь означает, что существует как бы шкала совершенства, шкала мер бытия (более совершенное здесь рассматривается как более полно и сильно существующее), и на этой шкале живое существо занимает немаксимальное место, оно пытается подняться по этой шкале, и поэтому осуществляет свою активность. Таким образом, в живое имманентно вложена первичная воля к совершенству. 

Во-вторых, мы должны иметь в виду, что живое существо должно реализовать себя в некотором внешнем мире через свое тело. Это значит, что живое существо должно войти в этот мир через свое тело, достичь там зрелости, затем поддерживать свое тело и достигать своей цели, после чего жизнь завершает свой жизненный цикл в этом мире и с этим телом. В связи с этим воля к совершенству осложняется для живого существа необходимостью выразить себя в некотором теле в некотором мире и через его определения реализовать свою волю к совершенству. Такого рода условие приводит к разбиению общей задачи достижения совершенства на множество более частных задач: подготовки ко входу во внешний мир в формах своего тела, реализации себя в этом мире и удалении из этого мира. Эти три главные стадии жизненного цикла живого существа можно выразить как три основных закона его существования во внешнем мире – Закон Подготовки, Закон Реализации и Закон Удаления. Закон Подготовки обеспечивает вход и созревание живого существа в телесном облачении во внешнем мире. Закон Реализации выражается в поддержании зрелого тела (Закон Адапатции) и достижении своей цели (Закон Цели). Закон Удаления выражается в исчезновении тела живого существа и завершении его жизненного цикла в этом мире и в этом теле. Тем самым воля к совершенству разделяется на три воли – волю подготовки, волю реализации и волю удаления. Каждая воля выражает себя в виде соответствующего закона. 

Кроме того, поскольку телесно воплощенная жизнь, - это единство тела и внутреннего мира, должно быть сформировано не только определенное тело, но и определенный внутренний мир, согласованный с этим телом. Это означает наличие соответствующих афферентных органов чувств
, которые способны давать специфические изображения во внутреннем мире (своем или своего коллективного субъекта), и эфферентных органов
, которые способны некоторым специальным образом реализовать волю (свою или коллективного субъекта) в форме того или иного изменения внешнего мира. В целом живое существо формируется как единство своего внешнего тела и соответствующего ему внутреннего мира. Такое единство способно в общем случае более или менее выживать во внешнем мире и реализовывать через его формы свою волю к совершенству. Результатом жизни во внешнем мире является накопление опыта и достижение через этого некоторой меры совершенства. 

Кроме того, следует отдавать себе отчет, что идеальная воля к совершенству может сталкиваться с множеством осложнений во внешнем мире. Это может приводить и к развитию живой воли, и к ее патологиям. В общем случае движение к совершенству может иметь разного рода патологии, когда нарушаются идеальные параметры развития. Например, развитие может останавливаться или идти вспять. Но и такого рода неудачи служат ценным материалом опыта, но основе которого в конечном итоге воля к совершенству может стать более реалистичной и достичь-таки своей цели. 

Таковы основные первоначальные понятия субъектной динамики – воля к совершенству, Законы Подготовки, Реализации (Адаптации и Цели) и Удаления, единство тела и внутреннего мира через афферентные и эфферентные органы чувств, опыт и возможные патологии развития. 

Попробуем далее начать путь к более структурному и строгому выражению этих основных субъектно-динамических понятий. 

2. Субъектные пространства

Примеры более структурного выражения динамики мы находим в физике, например, в классической механике Ньютона. Здесь описывается динамика механических систем, которые состоят из материальных точек. Точки имеют координаты в пространстве и скорости, обладают массами. Между точками действуют силы, которые вызывают движения точек. Динамика в целом регулируется законами, например, тремя законами Ньютона. В качестве причин движения выступают законы и силы, которые представляют собой векторы вторых производных перемещения, умноженных на массу. Зная силы, мы можем дважды проинтегрировать их и, наложив начальные условия, определить траекторию движения каждой точки. 

Когда мы переходим к описанию динамики живых существ, пытаясь выразить ее более строго, мы сталкиваемся здесь с множеством проблем. 

Во-первых, в каком пространстве протекает активность живого существа? Далее я буду предполагать, что это абстрактное многомерное пространство, где каждое измерение выражает некоторую степень свободы совокупной ситуации. Сразу стоит заметить, что живые существа, субъекты, со своей собственной точки зрения живут в мире, который создается их афферентными органами чувств. Это мир зрительных образов, звуков, чувств, смыслов и т.д. Поэтому здесь следует говорить об афферентном пространстве. 

Во-вторых, эфферентные органы субъекта также будем рассматривать как часть общей ситуации – ту часть, которую субъект может менять своими эфферентными органами. Пространство телесно изменяемых параметров представляет собой эфферентное подпространство общего афферентного пространства. 

В этом случае живая активность существа может быть представлена как траектория в афферентном пространстве, которая совершается эфферентными органами субъекта. 

Приведем далее один пример для иллюстрации понятий афферентного и эфферентного пространства. 

3. Модель субъекта-ловца

Рассмотрим такую простую модель субъекта-ловца, который живет в плоском мире, в качестве тела имеет одну точку. Этот субъект может видеть вокруг себя, в его внутреннем мире зрительное поле предстает как вид плоского мира «с ребра» в рамках некоторой конечной панорамы, что может быть представлено конечным отрезком. Допустим, что субъект-ловец может перемещать свою точку по плоскости. Направление его взгляда выразим единичным вектором, направленным из точки тела. Примем также, что в мире субъекта-ловца существует пища в виде точек, неподвижно разбросанных по плоскости. Назовем их Р-элементы (от лат. Positivus - положительный). 

Жизнь субъекта-ловца состоит в том, что он ищет Р-элементы, когда проголодается, сближается с ними и поедает их. Поедание выразим как совпадение точек тела и Р-элемента, когда субъект-ловец совершает некоторое действие, и Р-элемент исчезает, а энергия Е субъекта-ловца повышается. С движением и даже в покое энергия тратится. Когда она упадет ниже некоторой величины Еа (энергии активации), субъект начинает искать и поедать Р-элементы. Если же его энергия не меньше Еа, то он находится в покое. В своем внутреннем мире субъект-ловец видит Р-элементы как яркие точки, яркость которых тем больше, чем ближе его тело к Р-элементу. 

В этом случае типичное положение дел (ситуация), в которой находится субъект-ловец, где присутствует один Р-элемент, может быть описана вектором

(Е,х,у,а,в,ф,п).

Здесь Е – уровень энергии субъекта-ловца,

х,у – координаты положения его тела на плоскости,

а,в – координаты положения Р-элемента,

ф – угол направления его взгляда (например, он может отсчитываться от оси х против часовой стрелки),

п – состояние органа поедания Р-элемента (положим, что п принимает два значения: п=0 – нет поедания, п=1 – есть поедание). 

Правда, следует отметить, что таким образом описанная ситуация представлена не с точки зрения самого субъекта-ловца, а с точки зрения некоторого более мощного субъекта (например, коллективного субъекта, который управляет множеством субъектов-ловцов – см. Лекцию 4.2 о животной форме жизни
). Так что здесь мы имеем дело с афферентным пространством коллективного субъекта. 

Если мы заглянем во внутренний мир субъекта-ловца, то там мы увидим ситуацию, когда зрительное поле представлено конечным отрезком, и на этом отрезке может быть виден Р-элемент как светлая точка определенной степени яркости. Кроме того, субъект-ловец, переживает количество энергии как чувство голода-насыщения и переживает состояние своего органа поедания. В итоге ситуация изнутри субъекта-ловца может быть описана следующим вектором:

(г,с,я,п),

где г – степень голода,

с – расстояние точки Р-элемента, например, от левого края его поля зрения,

я – яркость точки Р-элемента,

п – состояние органа поедания. 

Таково афферентное пространство самого субъекта-ловца. В этом пространстве субъект-ловец может непосредственным усилием воли менять в первую очередь параметры с, я и п (в афферентном пространстве коллективного субъекта это будет соответствовать изменению параметров х,у,ф,п – перемещению и вращению тела субъекта-ловца, а также его «щелканью зубами»). При контакте с Р-элементом эфферентное пространство расширяется, и субъект ловец способен, изменив п, изменить и величину своей энергии Е (уменьшить меру голода г). Это значит, что эфферентное пространство может меняться – то расширяться, то сужаться, в зависимости от тех или иных состояний (если человек возьмет в руки палку, его эфферентное пространство расширится за счет усиления своей руки палкой). 

4. Основные подсубъекты субъекта-ловца

В силу своей простоты, активность субъекта-ловца также может быть достаточно просто представлена. Если энергия Е не меньше Еа, то субъект-ловец спокоен. Если Е меньше Еа, то субъект-ловец активируется. Если в его поле зрения нет Р-элемента, он начинает его искать, например, он случайным образом перемещается и вращается, пока не увидит Р-элемент. Если в поле зрения появляется Р-элемент, то субъект-ловец начинает сближаться с ним по прямой, соединяется с ним (изнутри это можно выразить как достижение максимальной яркости точки Р-элемента) и поедает его, повышая свою энергию на некоторую порцию. Далее все повторяется, пока энергия Е не окажется не меньше Еа, после чего субъект замирает. 

В итоге деятельность субъекта-ловца может быть разбита на несколько поддеятельностей, каждую из которых можно связать со своим подсубъектом – как бы частной ролью субъекта-ловца. В итоге мы могли бы говорить о следующих подсубъектах субъекта-ловца:

Активный субъект Sa – он активируется после падения энергии до Е<Ea и начинает искать, сближаться и поедать Р-элемент,

Пассивный субъект Sр – он вступает в силу, когда Е(Еа, и выражается в покое субъекта-ловца.

В активном субъекте Sа можно выделить еще несколько подсубъектов:

Субъект поиска SS – он случайно ищет Р-элемент, если его нет в поле зрения,

Субъект сближения SС – он сближается с Р-элементом по прямой, если он появляется в поле зрения,

Субъект поедания SF – он съедает Р-элемент, когда происходит совпадение с ним тела субъекта-ловца.
5. Каузальные сети

Каждый подсубъект активируется в связи с наступлением некоторой специфической ситуации (например, субъект сближения активируется, когда в поле зрения субъекта-ловца появляется Р-элемент). Для более формального выражения этой идеи введем специальные функции, которые определяются на ситуациях и могут принимать значения от единицы до нуля. Назовем их идентификаторами – они как бы идентифицируют те или иные состояния афферентного пространства. 

Можно ввести следующие идентификаторы:

(а – идентификатор активации активного субъекта Sa (дает единицу при Е<Ea и принимает значения ноль при Е(Еа),

(S – идентификатор поиска (дает единицу, если в поле зрения субъекта-ловца нет Р-элемента, и ноль, если Р-элемент присутствует в поле зрения). 

Далее предположим, что идентификаторы могут запускать соответствующих подсубъектов. Это значит, что если срабатывает некоторый идентификатор (, то это приводит к запуску соответствующего субъекта S. Такое условие обозначим выражением

S(( - «если (, то S» (читается справа налево). 

Возможна также ситуация, когда условием запуска одного субъекта S2 является завершение активности другого субъекта S1. Это будем передавать записью:

S2(S1 – «если S1, то S2». 
Теперь мы можем записать две основные стратегии жизнедеятельности субъекта-ловца. Во-первых, если энергии достаточно, то активен субъект Sр, и субъект-ловец находится в покое. Это можно выразить условием:

Sр((1-(а),

где 1-(а – идентификатор, обратный к идентификатору (а, т.е. он дает единицу, когда энергии достаточно Е(Еа. 

Если же энергии не больше Еа, то срабатывает идентификатор (а, и активируется активный субъект S. Это можно выразить записью:

Sа((а. 

Теперь соединим эти две записи знаком плюс «+»:

(1)     Sр((1-(а) + Sа((а,

что будет означать возможность независимой активации активного или пассивного субъектов, в зависимости от срабатывания соответствующего идентификатора. 
В формуле (1) выражена вся совокупная жизнедеятельность субъекта-ловца, ее закон. В конечном итоге, он либо «спит», либо питается. Ничего иного в его жизни нет. 

Остается теперь более подробно расписать активного субъекта Sа. 

Для него, как уже отмечалось, существуют две возможности, в зависимости от того, видит он в поле зрения Р-элемент или нет. 

Допустим, он видит Р-элемент в своем поле зрения, т.е. срабатывает идентификатор 1-(S, противоположный идентификатору (S. Тогда запускается субъект сближения SС, и по окончании его активности, когда тело и Р-элемент совпадут, включается субъект поедания, который переводит координату п из состояния п=0 в состояние п=1. Это можно выразить следующей формой:

(2)    SF(SC((1-(S). 
Если же субъект-ловец не видит Р-элемент в своем поле зрения, т.е. срабатывает идентификатор (S, то он вначале запускает субъект поиска SS, пока Р-элемент не будет найден. Затем осуществляется схема активности (2). В итоге получим следующую форму:

(3)    SF(SC(SS((S.
Эти две схемы также могут выполняться независимо, по мере срабатывания своих первоначальных идентификаторов, так что здесь можно между схемами записать знак плюс:

(4)  SF(SC((1-(S) + SF(SC(SS((S. 

Чтобы упростить эту схему, можно принять следующие правила оперирования:

(ЛД)  А((В + С) = А(В + А(С – левая дистрибутивность,

(ПД)   (А+ В)(С = А(( + В(С – правая дистрибутивность.

И можем ввести нейтральный элемент 1 по правилу:

(Н)   А(1 = 1(А = А. 

Используя эти правила, форму (4) можно привести к следующему виду:

(5)  SF(SC(((1-(S) +SS((S).

Так более подробно может быть представлена структура активного субъекта Sа.

Схемы описания стереотипных участков активности субъектов, описанные выше (формы (1)-(4)) я буду называть каузальными сетями или просто С-сетями. 
Таким образом, основной наш вывод в рамках этой лекции состоит в том, что активности субъектов можно пытаться представлять С-сетями, в которых сочетаются разного рода подсубъекты и идентификаторы. Идентификаторы опознают специфические ситуации (они представляют афферентные органы субъекта), в ответ на что активируются те или иные подсубъекты (выражая эфферетную активность субъекта). Либо подсубъекты активируются на завершение активности предыдущих подсубъектов. 

Описание активности С-сетью может показаться той же программой (алгоритмом), но в дальнейшем мы увидим, что модель С-сети – это скорее синтез алгоритмов и структур физической динамики, примененных к субъектам, которые живут не только во внешнем, но и во внутреннем мире, так что это алгоритмо-динамики в рамках субъектных онтологий. О дополнительных особенностях С-сетей будет сказано в следующих лекциях.

Уже сейчас можно сказать о несколько более структурном выражении представленных выше общих понятий субъектной динамики. 

Во-первых, в основе любой С-сети лежит воля субъекта, которая выступает как субъектная сила, реализующая С-сеть. Каждая С-сеть выражает первичную волю к совершенству живого существа, хотя эта воля может быть осложнена разного рода патологиями. В результате реализации С-сети субъект достигает некоторого положительного для себя результата. Например, субъект-ловец повышает свою энергию и поддерживает свое существование во внешнем мире. 

Далее С-сеть строится в рамках определенного афферентного пространства и относительно конкретного телесного оснащения субъекта. Например, описанная выше С-сеть субъекта-ловца включает в себя подсубъекта и идентификатор поиска, которые предполагают геометрическое пространство (как подпространство афферентного пространства) и деятельность эфферентных органов перемещения-вращения в нем. Тем самым С-сеть выражает телесно выраженные определения живого существа, вошедшего в некоторый внешний мир через свое конкретное тело. 

В С-сетях реализуют себя основные законы жизненного цикла субъекта – Законы Подготовки, Реализации и Удаления. В рассмотренной модели субъекта-ловца был представлен только Закон Адаптации как часть Закона Реализации. В дальнейшем модель субъекта-ловца можно усложнять, выражая в его определениях все основные законы. 

В определения С-сети входят также структуры внутреннего мира субъекта – это, например, идентификаторы активности или поиска, которые реагируют на степень голода г или представленность Р-элемента в поле зрения субъекта (поле зрения, чувство голода находятся во внутреннем мире субъекта-ловца). 

Через С-сети можно также передавать структуры опыта субъекта. Выстраивая С-сети, реализуя и совершенствуя их, субъекты как раз накапливают опыт. 

Наконец, С-сети могут выражать разного рода патологии в развитии субъекта, в реализации его воли к совершенству. Например, киллер, готовясь к убийству своей жертвы, использует С-сеть убийства (встретить жертву в определенном месте и времени, прицелиться, нажать курок и т.д.). Она может быть очень совершенна по средствам, но целью этой С-сети будет нечто патологическое. В общем случае С-сети могут оцениваться по степени своей патологичности. 

Тем самым проблема живой активности получает свое первое выражение, и в следующей лекции мы продолжим развитие этой темы. 
Лекция 4.4.2. Элементы субъектной динамики-2
План

6. Полное движение

7. Живое движение как полное движение

8. Полное движение и необратимость

9. Гипотеза свёртки

10. Фин-инфинитные фазовые кривые

11. Закон неубывания позитивности

12. Пассионарность и радиальная энергия
13. Позитивность как ценностная мера

14. Позитивность как мера эго

В этой лекции я продолжаю рассмотрение проблем субъектной динамики после представления идей каузальных сетей (С-сетей) в предыдущей лекции. 

1. Полное движение

Итак, в предыдущей лекции мы рассмотрели первоначальные идеи субъектной динамики – понятия воли к совершенству, основных законов жизненного цикла субъекта, С-сетей как выражения устоявшихся активностей субъекта, кодирующих структуры его опыта. 

В этой лекции я хотел бы остановиться на идее того, что живое движение (живая активность) представляет собой так называемое полное движение, которое я буду называть еще плерональным движением (от греч. «плерома» - полнота). Полное движение – это движение, которое имеет свои начало и конец, т.е. движение, начинающееся в некоторый момент времени и заканчивающееся в другой момент времени. Может показаться, что в этой идее нет ничего нового – физика изучает множество движений, которые начинаются и заканчиваются, например, камень срывается со скалы и падает на землю. Здесь вполне есть начало и конец движения. Однако при более глубоком взгляде на вещи все оказывается не столь простым. Дело в том, что в физике рассматриваются начало и конец различных форм движения, но не движения вообще. Возможность начинать и завершать само движение – это по сути возможность создавать и уничтожать энергию, т.е. полное движение – это движение в котором не соблюдается закон сохранения энергии. Поскольку физика принимает закон сохранения энергии как один из наиболее фундаментальных, то на уровне физической энергии вообще никогда не происходит возникновения и уничтожения движения-энергии, здесь энергия остается неизменной, только переходя из одной формы в другую. Поэтому современная физика на самом деле не знает полных движений, которые бы имели свое начало и конец. Она всегда рассматривает только такое движение, которое началось в бесконечном прошлом и закончится в бесконечном будущем. В то же время проблема живой активности – это проблема именно полного движения, которое имеет начало и конец в обозримом времени. 

2. Живое движение как полное движение

Но почему живое движение – это именно полное движение? Ответить на этот вопрос можно, обратившись к логике одной из предыдущих наших лекций – Лекции 4.3 «Онтология живой телесности», где речь шла об аксиоме внутрицелостности, согласно которой с внутреннего мира, как миро-бытия, переносятся мироподобные характеристики на живое тело, уподобляя его в некоторой мере миру в целом. В Лекции 4.3 уже затрагивались вопросы активности миро-бытия, которая отличается само-движением и само-детерминацией. Теперь можно отметить тот момент, что движение мира – это полное движение, от начала движения до его конца. Только на уровне мира в целом происходит полное возникновение, развертывание и полное завершение движения мира. Поэтому живые существа, будучи мироподобными, должны также в некоторой степени характеризоваться полным движением. 

Более конкретно это означает, что активность живого тела является двойственной. С одной стороны, живое тело – часть внешнего мира, и активность тела – часть внешней активности, которая не имеет начала и конца. С этой точки зрения, живая активность также должна быть лишь превращением физической энергии из одной формы в другую. С другой стороны, в живой активности есть мироподобный аспект, выражающийся в том, что живая активность – это полное движение, разворачивающееся от начала и до конца движения. С этой точки зрения, в живой активности должен быть момент несохранения некоторого «энергетического фактора», момент возникновения и исчезновения движения. Живая активность должна быть смешанной активностью, в которой некоторым образом сочетаются определения полного и неполного движения. Но поскольку наиболее новым является в этом случае именно идея полного (плеронального) движения, я далее остановлюсь на его определениях. 

3. Полное движение и необратимость

Стоит заметить, что полное движение – это одновременно движение необратимое, идущее в одном направлении времени, от начала движения к его концу. Необратимость движения связана вообще с выделением начала и конца движения (об этом, например, писал Л.Бриллюэн в своей книге «Научная неопределенность и информация»
). Необратимость – это удаление от начала и приближение к концу движения. Поэтому все эти три понятия – начало, конец и необратимость – оказываются тесно связанными между собой. При понимании полного движения как необратимого мы получаем еще одну возможность понимания его как случая несохранения энергии. В современной физике существует такая теорема (теорема Нётер), которая связывает законы сохранения с соответствующими видами симметрии (инвариантности). Оказывается, согласно этой теореме, что закон сохранения энергии связан с обратимостью во времени, т.е. с симметрией физических законов относительно времени – они остаются неизменными в направлении прямого и обратного времени. Отсюда следует, что необратимость во времени должна влечь за собой нарушение закона сохранения энергии. Таким образом, полное движение, в котором возникает и исчезает энергия, должно быть необратимым во времени процессом. Это процесс, у которого есть собственная «стрела времени». И в самом деле, мы видим, что все основные жизненные процессы – развитие зрелого организма из зародыша (эмбриогенез), жизненный цикл (онтогенез) и эволюция (филогенез) – являются необратимыми, так что многие мыслители (Вернадский, Бриллюэн, Шарден и др.) говорили о существовании двух «стрел времени» - физической, которая выражается в росте энтропии, и биологической (органической), которая выражается в необратимости основных органических процессов (например, в теории эволюции есть такой закон Долло – закон необратимости эволюции, который утверждает, что эволюция никогда не повторяется). Надо заметить, и об этом можно прочесть например в книге «Новый ум короля»
 известного британского физика Роджера Пенроуза, что в современной физике на самом деле нет принципа необратимости на фундаментальном уровне, поскольку энтропия – это статистическое понятие, которое имеет смысл только для совокупностей молекул и исчезает на уровне отдельных молекул. Пенроуз пишет, что физика будущего должна будет открыть свою «стрелу времени» на уровне фундаментальных законов, затрагивающих синтез общей теории относительности и квантовой теории, который сегодня активно идет в физике. Согласно теореме Нётер, как уже было замечено, такой принцип необратимости должен будет повести к тому или иному пересмотру закона сохранения энергии. Вот какие фундаментальные вопросы затрагивает проблема полного движения. 

4. Гипотеза свёртки

В этой лекции я выдвину новую гипотезу понимания полного (плеронального) движения, которая послужит ключом к построению более строгих моделей субъектной динамики. Эта гипотеза прямо вытекает из аксиомы внутрицелостности и понимания живой активности как мироподобной активности – активности мира в целом. 

Я назову эту гипотезу гипотезой свёртки. 

Ее суть состоит в следующем. 

(Гипотеза свёртки) Полное финитное движение есть результат свёртки полного инфинитного движения. 

Поясню суть данной формулировки. Речь идет о том, что рассматриваемое в современной физике движение, в котором энергия только сохраняется, также можно представить как предельный случай полного движения. Это значит, что мы и для этого случая движения вводим идеи начала и конца, но в бесконечном удалении – начало этого движения рассматривается удаленным в бесконечное прошлое, а конец – удаленным в бесконечное будущее. Такое представление движения я буду называть инфинитным полным (плерональным) движением. С другой стороны, в случае живых организмов речь идет о таком полном движении, у которого начало и конец расположены в конечном времени, поскольку весь жизненный цикл живого организма занимает конечное время. Такое движение я буду называть финитным полным (плерональным) движением. Теперь можно уточнить, что основную проблему для современной физики представляет именно финитное плерональное движение, поскольку инфинитный случай давно исследуется в физике и представляет классический пример физической активности с выполнением закона сохранения энергии. Гипотеза свёртки утверждает, что инфинитное и финитное полные движения закономерно связаны между собой, а именно финитное движение может быть получено некоторым специальным сжатием (свёрткой) инфинитного движения. Мы как бы берем бесконечную прямую и сжимаем ее в конечный отрезок – примерно так образно можно представить себе преобразование свёртки. 

5. Фин-инфинитные фазовые кривые

Гипотеза свёртки позволяет нам подойти к построению аппарата новой физики, в которой будет «стрела времени», и именно такая физика нужна для выражения живой активности. Я не буду здесь вдаваться в технические детали и отмечу лишь принципиальные положения этого нового аппарата. 

Допустим, что физическая активность выражается как кривая в фазовом пространстве – пространстве, измерениями которого являются координаты и импульсы движущейся системы. В общем случае такие фазовые кривые являются бесконечными, и мы лишь некоторым внешним образом накладываем на них граничные условия, выделяя интересующий нас конечный отрезок фазовой траектории. Преобразованием свёртки, используя некоторые специальные отображения
, которые сожмут бесконечное в конечное, мы можем получить финитный аналог бесконечной фазовой траектории. В отличие от внешне выделенного отрезка бесконечной траектории, это будет особая конечность, в которой сжата (свёрнута) бесконечность, что как раз и будет передавать состояние мироподобия живой активности. Чтобы отличать такой вид конечности, я буду называть его фин-инфинитным состоянием – единством конечного (финитного) и бесконечного (инфинитного). У такой фин-инфинитной фазовой траектории органично возникнут начало и конец, которые будут частью полного определения всей фин-инфинитной фазовой траектории. 

Теперь можно сделать тот первоначальный вывод, что активность живого должна представляться в рамках фин-инфинитных фазовых траекторий, представляя случай финитного полного движения. Такова существенная особенность субъектной динамики, выделяющая ее от существующих сегодня случаев физической (неорганической) динамики. Замечательно, что современная физика постепенно подходит к формулировке подобной фин-инфинитной динамики в современной космологии, где необходимо описывать динамику физической Вселенной в целом, которая также обладает высоким мироподобием, как и живые существа (здесь также возникает проблема состояний сингулярности – начала и конца эволюции Вселенной). Можно предполагать, что в области космологии физическая динамика будет все более приближаться к конструкциям субъектной динамики – вот почему идеи, формирующиеся в современной космологии, могут послужить пищей для размышления и в области необратимой субъектной динамики
. 

6. Закон неубывания позитивности

Необратимость живой активности как движение по фин-инфинитной фазовой траектории должно выражать некоторый фундаментальный закон, который выражает необратимость во времени. По виду этот закон должен напоминать второй закон термодинамики 

(1)   dS/dt ≥ 0,

т.е. закон неубывания энтропии S во времени. 

Не вдаваясь в технические детали, я пока могу сказать, что в случае необратимой динамики с фин-инфинитными фазовыми траекториями, полученными в результате свёртки бесконечных фазовых траекторий, может быть введен скалярный (числовой) параметр, который я буду обозначать большой латинской буквой Р и называть позитивностью - мерой «положительности» живой активности. Для позитивности может быть записан основной закон необратимого изменения живой активности (закон неубывания позитивности):

(2)   dР/dt ≥ 0. 
Это значит, что позитивность либо растет, либо остается постоянной (не убывает) во времени. 

Позитивность на протяжении финитного полного движения определена таким образом, что она: 

1) равна минимуму в начале полного движения, 

2) достигает максимума в конце этого движения,

3) необратимо растет на всем его протяжении между началом и концом движения. 

Если мы поменяем знак времени на противоположный, т.е. возьмем в уравнении (2) величину –t, то получим:

(3)   -dР/dt ≥ 0,

что неверно для ненулевых значений, если принимается закон (2). Таким образом закон роста позитивности является необратимым во времени, как и закон неубывания энтропии (1). В отличие от энтропии, которая является статистической величиной и не имеет смысла для отдельной фазовой траектории, позитивность является более фундаментальной величиной и определена для отдельных фин-инфинитных фазовых траекторий. 

7. Пассионарность и радиальная энергия

Замечательно также, что позитивность связана с энергией фин-инфинитного процесса. Величина dР/dt, т.е. скорость позитивности, может быть названа пассионарностью, поскольку она ведет себя так же на протяжении фин-инфинитной фазовой траектории, как это было описано Л.Н.Гумилевым для случая этногенеза
. На рис. 1 приводится вид так называемой кривой пассионарности, взятой из работы Гумилева, откуда видно, что пассионарность начинается и заканчивается минимальными значениями и принимает максимум где-то в промежутке. 
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                      Рис.1. Кривая пассионарности, согласно Л.Н.Гумилеву

Начало плеронального движения, где пассионарность равна минимуму и затем начинает возрастать, - это состояние «пассионарного толчка», согласно терминологии Гумилева, когда возникает энергия живой активности (например, энергия этноса). Вновь опуская технические детали, я приведу конечную формулу, которая связывает пассионарность с энергией Е фин-инфинитной системы:

(4)   Е = k(dР/dt),

где k – некоторый коэффициент пропорциональности, больший нуля. Такую энергию я буду называть фин-инфинитной энергией (возможно, она может быть соотнесена с идеей радиальной энергии
 Пьера Тейяра де Шардена
, так что можно было бы использовать и этот термин французского мыслителя). 

Поскольку в полном движении позитивность растет от своего минимума до максимума, а минимум и максимум – это точки экстремума, в которых производная позитивности равна нулю, то получаем, что в начале и конце полного движения пассионарность равна нулю, т.е. и радиальная энергия в этих граничных состояниях оказывается нулевой. В начале движения энергии еще нет, в конце – уже нет. Так полное движение выступает как вид фин-инфинитного движения, в котором возникает и исчезает энергия. Своего максимума фин-инфинитная энергия достигает где-то между началом и концом полного движения, что соответствует акматической фазе на кривой пассионарности у Л.Н.Гумилева (см. рис.1). 

Радиальная и обычная («тангенциальная») энергия связаны, согласно гипотезе свёртки, таким образом, что радиальная энергия возникает только в случае финитного представления инфинитной фазовой траектории (такое представление я буду называть также внешним), в то время как обычная энергия работает только для инфинитных фазовых траекторий (во внутренней позиции фин-инфинитной траектории). Обычная энергия остается постоянной на протяжении всей инфинитной фазовой траектории, а радиальная энергия возникает и исчезает на протяжении фин-инфинитной фазовой траектории. Поэтому они не противоречат друг другу, но выражают разные формы представления единой фин-инфинитной активности – ее внешнюю и внутреннюю позиции. 

8. Позитивность как ценностная мера

Каков смысл позитивности как меры необратимости живой активности? Давайте немного рассмотрим этот вопрос. 

Позитивность выступает как мера внутреннего времени живой активности, которая тем более, чем более такая активность реализует себя и достигает своей цели (конца движения). Более точно под внутренним временем живой активности можно понимать длину фин-инфинитной фазовой траектории (это как бы собственное содержание процесса, по величине которого оценивается положительное продвижение процесса, мера его приближения к цели. Таково, например, число съеденной пищи в случае процесса питания или степень решения задачи в случае процесса творчества). Поскольку позитивность растет на протяжении всей фазовой траектории, то длина и позитивность должны находиться в прямом соотношении. 

Полное движение, как уже отмечалось, поляризовано – в нем выделены и отличны друг от друга начало и конец движения, и активность здесь реализуется удалением от начала и приближением к концу. Поэтому в таком движении возникает влияние конца (финала) движения на все его промежуточные стадии, т.е. такое движение выступает как финальное движение, в котором действует «притяжение» цели, финальная причина. 

Позитивность может быть рассмотрена также как ценностная мера в живой активности – чем более активность приближает к цели, тем больше ценность («положительность») данной активности. Переживание позитивности (что возможно, только начиная с животных форм жизни, – см. Лекцию 4.2) приводит к чувству удовольствия – удовольствие и есть переживание активности как такого изменения, в котором растет позитивность данного субъекта. 

Таким образом, финитное полное движение – это не только движение, в котором органично выделены начало, конец, и задана стрела времени, но это еще и движение, которое вызывается ростом ценностной меры (позитивности), необратимо меняющейся на протяжении полного движения. 

9. Позитивность как мера эго

Ценность – это и есть то, что выражает рост эго субъекта. Если позитивность – это ценностная мера, то позитивность может быть представлена как мера реализации Я («эго») субъекта на протяжении его живой активности. Через рост позитивности выражается рост эго субъекта, где под «эго» можно понимать либо высший центр интеграции субъект-бытия («интегральное эго»), который обнимает собою внутренний мир и живое тело существа, либо разные его аспекты («под-эго»), представляющие собой частные центры интеграции отдельных подсубъектов полного субъекта. 

Совершение собственной активности субъектом – это направление роста его эго, которое указывается направлением фин-инфинитной фазовой кривой, а меры эго выражают себя в величине позитивности Р. С этой точки зрения эго как бы определено в многомерном я-пространстве, каждое измерение которого выражает типичные активности роста эго субъекта, которые реализуются через те или иные каузальные сети (С-сети). 

Каждая каузальная сеть в конечном итоге реализует себя в некоторой С-цепи
 и фин-инфинитной фазовой траектории, на протяжении которой растет итоговая позитивность субъекта. Вот почему С-сети – это не просто алгоритмы, но, как было замечено в предыдущей лекции, они представляют собой неклассические алгоритмо-динамики, динамический аспект которых связан с неклассическими динамическими конструкциями финитного полного движения. 

Как мера эго, позитивность может быть названа «мерой я» или «степенью я», или «степенью себя» субъекта. В более ранних моделях субъектной динамики я рассматривал определение субъекта через скалярные (числовые) поля степеней себя, определенные на множестве положений дел (афферентной онтологии субъекта). Теперь можно уточнить, отметив, что в общем случае степень себя на положении дел определена для субъекта только в том случае, если это положение дел рассматривается как часть живой активности на пути к достижению некоторой цели, т.е. положение дел может быть представлено как точка фин-инфинитной фазовой траектории, на протяжении которой задана позитивность. Иными словами, яблоко, лежащее на столе, будет иметь для меня ценность, только если оно выступает для меня символом его поедания и получения удовольствия от этого. Но если я сыт, то то же яблоко уже может не иметь никакой ценности в данный момент. Таким образом, всякие ценности таковы лишь постольку, поскольку они выступают в связи с некоторыми активностями субъекта, в которых он усиливает свое эго, т.е. повышает свои степени себя. Таковы именно активности живого как полные движения. От степеней себя на отдельных положениях дел здесь происходит переход к степеням себя на полных активностях субъекта. Такие степени себя можно также называть траекторными степенями себя (траекторными ценностными мерами), поскольку они определены только вдоль фин-инфинитных фазовых траекторий. 

В более сложном случае живая активность может строиться как многоуровневая активность, в которой более глобальные полные движения состоят из более локальных полных движений (например, активный подсубъект в случае субъекта-ловца включает в себя подсубъекты поиска и сближения с Р-элементом и т.д.). В этом случае возникает система скоординированных между собой фин-инфинитных фазовых траекторий со своими позитивностями, так что более глобальные позитивности будут сочетаться с более локальными в рамках итоговой позитивности всей живой активности. 

Рост позитивности выражает живую активность как реализацию воли к совершенству в живой активности живого существа. Чем больше позитивность, тем более реализовало себя эго субъекта, тем большего совершенства оно достигло. Конечно, здесь нужно отдавать себе отчет, что позитивность может выражать меру некоторого малого и патологического эго, которое с более глобальной точки зрения выступает как форма не-я. Но пока речь идет о понятии относительного совершенства – относительно некоторого вида эго субъекта, от лица которого совершается данная активность. 

Подводя итог, мы можем сказать, что живая активность строится как неклассическая субъектная динамика, которая включает в себя следующие уровни:

1) уровень интегрального эго субъекта и разного рода его под-эго, каждое из которых может расти по одному или нескольким я-измерениям в многомерном я-пространстве (каждое я-измерение предполагает свое одномерное под-эго),

2) рост эго по каждому измерению реализует себя в соответствующей каузальной сети (С-сети), которая при своей реализации превращается в С-цепь,

3) последовательная активность подсубъектов С-сети реализует себя как фин-инфинитная фазовая траектория, для которой задана неклассическая необратимая динамика со своей «стрелой времени», в частности, задана ценностная мера позитивности, которая необратимо растет на протяжении реализации С-сети и выражает меры роста того под-эго, которое реализует себя в данной С-сети. 
Лекция 4.4.3. Элементы субъектной динамики-3
План

1. Идея полярности

2. Векторные представления полярностей
3. Идея обобщенной инвариантности
4. О мере обобщенной инвариантности
5. Пример векторного представления полярности
6. Векторная мера инвариантности
7. Идея полярной меры
8. О законе развития
В этой лекции мы подойдем к завершающему рассмотрению проблем субъектной динамики, подводя первый итог рассмотрению и феномена жизни в философии неовсеединства. Конечно, наши лекции носят носят вводный характер, и речь идет только о самом первом обзоре основных тем философии неовсеединства. 

Напоминаю, что в прошлых лекциях, посвященных феномену жизни, мы рассмотрели живое существо как сущность со своим внутренним миром и телом, остановились на понятиях коллективных субъектов, рассмотрели основные формы земной жизни, определения живой телесности и субъектной динамики. В последних двух лекциях речь шла о конструкциях каузальных сетей (С-сетей) и росте эго субъекта в них, который реализует себя через фин-инфинитные фазовые траектории, где есть своя стрела времени, необратимо растет позитивность (мера эго субъекта) и возникает и исчезает радиальная энергия (пассионарность). В этой лекции я подойду к определениям субъектной динамики как выражению закона развития. 

1. Идея полярности

В первую очередь, чтобы заложить основы языка, который бы позволил нам более строго выражать идею развития, нужно коснуться важного понятия полярности. В конечном итоге развитие есть рост некоторого многоединства на полярностях. Категория «многоединое» выражает идею некоторой дифференцированной целостности, в которой есть 1) целое (синтез) и 2) различные аспекты этого синтеза, которые более или менее дифференцированы и выделены в составе целого. В общем случае мы можем выразить структуру многоединого с точки зрения его основных полярностей. Например, в каждом многоедином есть основные полярности «единого» и «многого», пропорцией которых образовано данное многоединое. Если мы посмотрим на картину, то ее можно представить как сложное сочетание разных полярностей – света и тьмы, разных цветов, форм, образов, характеров и т.д. Музыка представляет собой динамическое движение различных полярностей, например, мажорных и минорных тональностей, разных темпов, высоты звучаний, напряжений и разрешений и т.д. Любое произведение искусства, смыслы, формы, действия, события, в конечном итоге всё имеет свою полярную структуру и может быть представлено как некоторая композиция определенных полярностей и динамика этих композиций. Анализ полярной структуры различных определенностей можно называть полярным анализом. Например, в немецкой классической философии (особенно у Фихте, Шеллинга и Гегеля) многие задачи были связаны с построением «полярных портретов» разных определенностей и сведении их к некоторым базовым полярностям «тезиса – антитезиса - синтеза». 

Итак, первое, что нам нужно для построения теории развития, - это построение полярных портретов развивающихся определенностей. Но как это можно делать более конкретно и строго?

2. Векторные представления полярностей

Для выражения полярной структуры всякой определенности можно использовать давно известные в математике структуры векторных пространств, пример которого каждый может вспомнить из школы в лице трехмерного пространства с осями координат х, у и z, где каждая точка представляется вектором, выходящим из начала координат, и векторы можно складывать по правилу параллелограмма и домножать на числа. 

В качестве руководства к действию при выражении полярностей векторными структурами здесь может послужить следующий постулат.

(Постулат дуальности) Дополнительные (дуальные) полярности представляются в векторном пространстве как независимые измерения. 

Это значит, что если даны две дуальные полярности, например, полярности единого (Е) и многого (М), то в векторном пространстве они интерпретируются не как противоположные ветора, а как перпендикулярные (ортогональные) вектора. Если В(П) – вектор, сопоставленный полярности П, и П,П* - дуальные полярности, то вектора В(П) и В(П*) ортогональны. 

Но что это значит – ортогональны или перпендикулярны? 

Для выражения этого понятия в математике используется особая операция на векторах, которая называется скалярное произведение векторов. Если Х,У – два вектора, то скалярное произведение векторов обозначается в виде пары (Х,У). В простейшем случае это сумма покоординатных произведений векторов. Например, если мы имеем дело с двумерным пространством, и Х=(х1,х2), У = (у1,у2), то

(Х,У) = х1у1 + х2у2. 
Замечу, что скалярное произведение – это не вектор, а число. Скалярное произведение можно выразить и через длины входящих в него векторов:

(Х,У) = |Х||У|cos(Х,У)

· произведение длин векторов Х и У на косинус угла между этими векторами. 
Со скалярным произведением тесно связано понятие векторного проецирования – проекции одного вектора на другой. Проекция вектора Х на вектор У, прУХ, может быть представлена как число

прУХ = (Х,еУ)

- скалярное произведение вектора Х на орт еУ вектора У, где еУ = У/|У|, и |У| - длина вектора У. Орт вектора – это вектор длины 1, направленный в ту же сторону, что и вектор. Орт вектора выражает идею направления вектора, в то время как длина вектора выражает его величину. Вектор Х может быть представлен как произведение своей длины |X| на свой орт еХ:

Х = |X|еХ. 

Теперь мы можем уточнить, что дуальным полярностям П и П* должны сопоставляться такие вектора В(П) и В(П*), что скалярное произведение между ними равно нулю. Это и значит, что такие вектора ортогональны (перпендикулярны) – угол между ними равен 90о, т.е. косинус этого угла равен 0. Отсюда также следует, что для представления полярностей нам нужно векторное пространство, где можно определить скалярное произведение. Такие пространства в математике называются евклидовыми. 

Ортогональные векторы независимы
, и их орты могут выступать как векторы базиса – векторы, которые задают направления осей координат в векторном пространстве. Вот почему для выражения дуальных полярностей берутся именно ортогональные вектора. Дуальные полярности задают как бы базисные измерения, по которым может меняться полярность, образуя те или иные комбинации этих полярностей. 

В простейшем случае полярность может быть композицией нескольких пар дуальных полярностей. Для каждой такой пары мы вводим пару ортогональных измерений и начинаем рассматривать полярность как вектор в многомерном векторном пространстве – такова основная идея представления полярных портретов векторными структурами. Векторы нам нужны, чтобы ввести на полярностях углы и меры, т.е. связать полярности с числовыми структурами. 

Приведу простой пример. Пусть мы по-прежнему рассматриваем полярности единого Е и многого М. Сопоставляем им ортогональные вектора В(Е) и В(М), например, откладываем В(Е) по оси х, а В(М) по оси у. В итоге все состояния многоединого МЕ могут быть представлены как суперпозиции векторов В(Е) и В(М):

В(МЕ) = (В(Е) + (В(М),

где ( и ( - числа, выражающие вклады единого и многого в составе многоединого. Если ( и ( выражают процентные доли, то их значения можно принять в отрезке [0,1], так что (+(=1,и тогда например вектор

0.3В(Е) + 0.7В(М)

выражает такое состояние многоединого, в котором 30% единого и 70% многого, т.е. это более «рыхлое» состояние многоединого, где многое преобладает над единым, что вообще характерно для нашей реальности. 

3. Идея обобщенной инвариантности

Итак, мы сделали первые два шага – ввели идею полярностей и полярных портретов определенностей и предположили возможность представления этих портретов средствами векторных пространств со скалярным произведением. Но наша цель в этой лекции – выражение идеи развития. Что же такое развитие? Пришла пора приблизиться к ответу на этот главный вопрос. 

Главная моя гипотеза состоит в том, что развитие – это рост обобщенной инвариантности, и нам нужно уделить некоторое внимание этой третьей теме – теме обобщенной инвариантности. 

В современной науке активно используется понятие инвариантности
. Нечто называется инвариантным (неизменным), если оно сохраняется в некотором классе преобразований. Это означает как бы устойчивость такого начала к изменениям, и его еще часто называют инвариантом. Обобщенная инвариантность предполагает связь идеи инвариантности с идеями синтеза и анализа, которые мы рассматривали в наших первых лекциях. Инвариант И в этом случае рассматривается как синтез. Он может образовывать свои представления П в разных условиях С, так что здесь применимы основные формулы синтеза и анализа:

П = И(С – представление П есть аспект инварианта И в ограничивающих условиях С,

И = П(Е = инвариант И есть синтез своего представления П в расширяющих условиях Е. 

Ограничивающие условия С в этом случае играют роль обобщенных систем отсчета (ОСО), которые выступают аналогом систем отсчета в физике (здесь мы вновь видим связь с векторными пространствами, в которых система отсчета может быть представлена как некоторая система координат). 

Если, например, есть две ОСО С1 и С2, то в каждой из них инвариант И дает свои представления П1 и П2, и теория инвариантности решает задачу определения инварианта И по тому закону преобразования L, который связывает между собой представления П1 и П2 в С1 и С2 соотв. 
4. О мере обобщенной инвариантности

Может быть поставлена задача не только определения инвариант в тех или иных классах преобразований, но и определения меры инвариантности инварианта И. В математике существует такой раздел, который носит название теория меры. Здесь мера определяется как некоторая функция на множествах, которая по определенным правилам ставит каждому множеству некоторое неотрицательное число. Нечто подобное мы должны предположить для инварианта И, и возникает вопрос, на каких множествах можно было бы ввести меру, чтобы это была именно мера инвариантности. Вполне логично предположить, что такая мера должна вводиться на множестве тех систем отсчета, на которых инвариант воспроизводит себя (представления в которых связаны между собой законом преобразования L). Множество таких систем отсчета можно называть позитивом инварианта Рos(И). Кроме того, с идеей меры тесно связано понятие интеграла. Если вводится мера, то может быть введена сумма по этой мере. Например, мы разбиваем площадь на отдельные участки и каждому участку сопоставляем некоторое число. Сумма произведений чисел на площади своих участков в пределе даст интеграл по данной площади. Аналогично мы можем оценивать меру инвариантности инварианта не только как меру его позитива, но и как интеграл (сумму) по этой мере. Например, мы можем брать не просто число систем отсчета, где воспроизводит себя инвариант, но еще и для каждой системы отсчета учитывать, насколько инвариант воспроизводит себя в этой системе отсчета. 

Более конкретно это означает, что если дан инвариант И и множество его представлений П в каждой системе отсчета С из позитива, т.е. дано соотношение

П = И(С,

то для каждой С можно рассматривать величину представления П, обозначим ее |П|=|И(С|, и в простейшем дискретном случае можно определить меру инвариантности как сумму

m(И) = (C(Pos(И)|И(С|

- сумму величин представлений инварианта по всем системам отсчета из позитива инварианта (здесь я предполагаю, что каждому единичному множеству {C} с системой отсчета С сопоставляется мера 1). 

Эта идея получает свое более конкретное выражение для полярностей и их представлений в рамках векторного пространства. 

5. Пример векторного представления полярности
Пусть у нас есть полярности многоединого, состоящие из композиций полярностей многого и единого. Предположим, что каждая полярность может иметь не только разные комбинации, но и разные величины. Например, полярность многоединого может быть неразвитой и развитой. Развитые полярности будем обозначать большими буквами, неразвитые – малыми. Тогда получим такие полярности: ме, е, м, Е, М, МЕ. Каждой из этих полярностей сопоставим вектор в векторном пространстве. Векторы е и Е откладываем по оси х, векторы м и М – по оси у. Какие векторы сопоставить полярностям ме и МЕ? Если предполагать, что это равновесные полярности, которые получены одинаковыми вкладами дуальных полярностей единого и многого, то им нужно сопоставить векторы, которые лежат в точности посередине между осями х и у. В векторной форме равные вклады можно выразить следующим образом:

В(ме) = В(е) + В(м),

В(МЕ) = В(Е) + В(М). 

Положим, что величины векторов В(е) и В(м) равны между собой, и величины векторов В(Е) и В(М) также равны между собой, т.е. |В(е)|=|В(м)|=а, и |В(Е)|=|В(М)|=А, и a<A. Отсюда мы можем записать следующие координатные представления полярных векторов:

В(е) = (а,0),

В(м) = (0,а),

В(ме) = В(е) + В(м) = (а,0) + (0,а) = (а,а),

В(Е) = (А,0),

В(М) = (0,А),

В(МЕ) = В(Е) + В(М) = (А,0) + (0,А) = (А,А). 

Можем ли мы теперь ввести некоторым образом идею инвариантности и меру инвариантности для такой и подобных полярных систем?

6. Векторная мера инвариантности
Опираясь на интуицию, можно утверждать, что полярность тем более инвариантна, чем более она развита и равновесна. Чем более в ней развита каждая отдельная полярность, и чем более эти полярности находятся в равновесии, тем более развита вся полярность в целом, тем более она инвариантна. Такова интуиция, которую можно закрепить отдельным постулатом:

(Постулат полярной инвариантности) Чем более развита и равновесна полярность, тем более она инвариантна. 

Мерность полярностей нам помогает выразить векторное пространство, так что нам нужно пытаться некоторым образом выразить этот постулат средствами векторных структур. 

Дополнительная трудность состоит в том, что при векторном представлении полярностей мы по сути фиксируем систему отсчета, в которой выражаются в качестве измерений базовые полярности (например, полярности единого и многого выражаются на фиксированных осях х и у). Поэтому нам нужно поискать вид векторной инвариантности, который мог бы воспроизводиться при фиксированной системе координат. 

Я предлагаю рассмотреть здесь вид межполярной инвариантности, когда одна полярность может проявлять себя в системе другой полярности, как бы проецируя себя в нее. Чем более развита и равновесна полярность, тем большие представления в системах других полярностей она будет давать – так должно возникнуть согласование с постулатом полярной инвариантности. 

Если даны полярности П и П*, то можно образовать аспекты одной полярности на другой:

ПП* = П(П*. 

В этом случае сама полярность выступит как инвариант, а ее аспекты в системах других полярностей – как представления инварианта. 

Тогда мера инвариантности может быть выражена в виде:

m(П) = (П*(Pos(П)|П(П*|
- как сумма величин представлений данной полярности на всех других полярностях в данной системе полярностей. 

Переходя к векторным структурам, получим:

m(П) = (П*(ПП|В(П)(В(П*)|
- как сумма величин представлений вектора данной полярности на векторах всех других полярностей в данной системе полярностей. Система полярностей, образующая позитив для полярности П, обозначена здесь как ПП. 

Остается лишь вопрос, что такое представление В(П)(В(П*) одного вектора на другом?

Здесь я вновь обращусь к средствам векторного пространства со скалярным произведением. Вспомним, что благодаря последнему, у нас есть возможность получать проеции одних векторов на других. Такие проекции я и приму в качестве величин представления одного вектора в другом |В(П)(В(П*)|. Таким образом, получим:

(Постулат векторного представления) |В(П)(В(П*)| = prВ(П*)В(П) – представление одного полярного вектора на другом есть проекция первого вектора на направление второго. 
В итоге получаем следующую (меж)векторную меру инвариантности для полярностей:

m(П) = (П*(ПП prВ(П*)В(П)

- мера инвариантности полярности П есть сумма всех проекций вектора этой полярности В(П) на векторы всех остальных полярностей в данной системе полярностей. 
7. Идея полярной меры

Кроме меры инвариантности я буду использовать еще одно понятие – понятие полярной меры. 

Мера полярности может быть определена не только в результате соответствующего вида инвариантности, но и из самой структуры полярности. В самом деле, как уже отмечалось, мера полярности предполагается тем больше, чем более развита полярность и чем более она равновесна. Но развитость и равновесность – это характеристики самой полярности, для определения которых не надо обращаться ко всем другим полярностям. Но как может быть определена полярная мера?

Идея полярной меры вытекает из структуры векторного пространства, где мы интерпретируем полярности (кстати, такое векторное пространство можно называть полярным векторным пространством). Из постулата дуальности вытекает, что для векторного представления дуальных полярностей нам не нужно обращаться к отрицательным областям осей координат. Поэтому все полярности можно выразить в так называемом первом квадранте полярного векторного пространства – в той части ее системы координат, где все координаты неотрицательны (больше или равны нулю). Но именно в этом квадранте есть направление, которое в максимальной степени выражает идею максимальной развитости и равновесности полярностей. Это центральное направление – направление, лежащее ровно в центре между всеми осями координат (орт этого направления имеет вид (n-0.5,…, n-0.5)). Если полярности растут, то в конечном итоге они будут стремиться в максимальной степени приблизиться к этому центральному направлению и достичь на нем максимальной величины – такова формулировка основного принципа экстремальности для полярной динамики. С этой точки зрения центральное направление – это финальное направление для данной фиксированной системы полярностей. Максимальный вектор (для данной системы полярностей ПП) этого направления я буду обозначать через Ф. 

В этом случае полярную меру М(П) полярности П можно выразить очень просто – как проецию вектора В(П) на финальный вектор Ф:

М(П) = prФВ(П). 

Такая проекция реагирует и на близость вектора В(П) к Ф (чем выражается параметр равновесности полярности П), и на величину В(П), чем выражен параметр степени развитости полярности П. Поскольку орт вектора Ф есть единичный центральный вектор (n-0.5,…,n-0.5), и проекция на Ф есть скалярное произведение вектора с ортом Ф, то полярная мера М(П) в этом случае будет просто пропорциональна сумме координат вектора В(П) (с коэффициентом пропорциональности n-0.5). 

Теперь на постулат полярной инвариантности мы можем посмотреть как на идею связи двух мер – меры межполярной инвариантности и полярной меры. Первая мера требует обращения ко всей системе полярностей, частью которой является данная полярность. Полярная мера требует обращения только к финальной полярности, относительно которой мера данной полярности оценивается как степень финальности данной полярности. 
Может быть доказана замечательная теорема, которая связывает между собой эти две полярные меры, в согласии с постулатом полярной инвариантности. 

Теорема полярной мерности. Пусть множество ПП равновесно, и даны полярные векторы В(П) и В(П*) из ВВ. Тогда М(П)<М(П*) е.т.е. m(П)<m(П*).
Здесь множество ПП, как и ранее, - это система всех полярностей, которые рассматриваются в данном анализе. Множество ВВ – множество всех полярных векторов, т.е. векторов В(П) для всех П из ПП. 

Равновесность множества ПП означает, что на каждую полярность П из ПП найдется дуальная ей полярность П*. Полярности П и П* называются дуальными, если В(П)+В(П*)=(Ф, где ( - некоторое положительное число. 

Значение теоремы полярной мерности состоит в том, что полярная мера значительно проще, чем мера инвариантности, в то время как для закона развития нам нужно определить порядок полярностей по возрастанию их меры. И для решения этой задачи мы можем, в согласии с теоремой, заменить рассмотрение более сложной меры инвариантности более простой полярной мерой. 

8. О законе развития

Прошу извинить за столь обширный подготовительный материал, но только после него мы можем наконец сформулировать закон развития, да и то, лишь в первом приближении. 

Закон развития. Последовательность полярностей {П1,П2,…,Пn} = {Пi}ni=1 является последовательностью развития (представляет закон развития) е.т.е. выполнены следующие условия:

1. Условие возрастания: для каждой полярности Пi  верно: m(Пi)<m(Пi+1), т.е. происходит рост меры обобщенной инвариантности в последовательности {Пi}ni=1.

2. Условие непрерывности: полярности Пi и Пi+1 являются ближайшими по мере обобщенной инвариантности m. 

3. Условие полноты: мера обобщенной инвариантности m образует полное количество, от минимума min{m}=m(П1) до максимума max{m}=m(Пn), на последовательности {Пi}ni=1. 
Пока мы можем понять только первое условие закона развития – условие возрастания. Два оставшихся условия, условие непрерывности и полноты, можно будет в достаточной степени понять только после знакомства с идеями R-анализа, которые мы рассмотрим позднее. 
Например, можно показать, что для последовательности ме,Е,МЕ выполняется условие возрастания (при принятых выше условиях ее векторной интерпретации), и она могла бы выступать в качестве последовательности развития, если бы выполнялись два оставшихся условия. В качестве значений полярной меры для полярных векторов в этом случае получим следующие значения (напоминаю, что полярная мера пропорциональна сумме координат вектора, и в двумерном случае коэффициент пропорциональности равен 2-0.5):

М(ме) = 20.5а,

М(Е) = 2-0.5А,

М(МЕ) = 20.5А.

Достаточно принять, чтобы выполнялось неравенство а<A/2, и условие возрастания будет выполнено для данной последовательности. Последовательность ме,Е,МЕ выражает развитие как переход от недифференцированного состояния многоединства ме (равновесие без дифференциации) к дифференцированной полярности единого Е (дифференциация без равновесия) и затем к дифференцированному состоянию многоединого МЕ (дифференциация и равновесие). Подробнее об анализе подобных последовательностей развития и их эмпирическом обосновании см. http://syntal.livejournal.com/8419.html.
Внутреннее единство представленных идей с субъектной динамикой состоит в том, что деятельности субъекта, выраженные С-сетями (точнее, реализующиеся в С-цепях), могут быть представлены как последовательности развития, в которых растет мера инвариантности некоторой полярной системы. С этой точки зрения позитивность как мера эго оказывается одновременно мерой инвариантности, выражающей развитие некоторой полярной системы в определениях субъект-бытия. 

                        [image: image13.jpg]



� Под «онтологией» я здесь понимаю некоторый малый или большой мир со своими пространством, временем, материей, сущностями, законами , смыслами и целями. 


� Эмерджентным называется новое качество целого, которое отсутствует у отдельных его элементов (от англ. to emerdge – возникать впервые, появляться). 


� Иначе исключающее коллективное не сможет быть коллективным – хотя бы в ослабленном виде, но и оно должно включать в себя элементы. 


� Персональность внутреннего мира – это, по-видимому, более относительная характеристика внутреннего мира в субъектных онтологиях современного типа человека, где повышенно изолированы друг от друга внутренние миры разных людей. Более универсальная характеристика внутреннего мира, имеющая место для всех субъектных онтологий, - это миро-бытие внутреннего мира, данность его как малого мира в составе описанной выше структуры субъектной онтологии (связи с телом во внешнем мире и т.д.). 


� Правда, сравнительно с человеком, бодрствование животных скорее напоминает сон со сновидениями. 


� Под «мощностью» внутреннего мира я здесь имею в виду показатель k в его определении как состояния (k (см. Лекцию 4.2).


� Афферентные органы – органы, которые строят изображения о внешнем мире во внутреннем мире живого существа. У человека это, например, глаза, уши и т.д. Афферентные органы действуют «извне-вовнутрь». 


� Эфферентные органы – органы действия, с помощью которых живое существо может менять внешний мир или его отношение с собой. У человека это, например, руки, ноги и т.д. Эфферентные органы реализуют внутренние желания во вншней активности тела существа, действуя «изнутри-наружу». 


� Здесь можно заметить, что модель субъекта-ловца построена как модель животной формы жизни, которая обладает внутренним миром с конечными изображениями (см. Лекцию 4.2) и находится под еще достаточным влиянием своего коллективного субъекта. 


� Бриллюэн Л. Научная неопределенность и информация. – М.: Мир, 1966.


� Пенроуз Р. Новый ум короля. О компьютерах, мышлении и законах физики: Пер. с англ. – М.: Едиториал УРСС, 2003.


� Пример такого отображения мы находим, например, в специальной теории относительности, в преобразованиях Лоренца, где множество величин всех скоростей движения оказывается свернутым в конечный полуотрезок [0,c), где с – скорость света. 


� С этой точки зрения возникает своего рода конфликт между инфинитным движением современной физической теории и современными космологическими моделями, где все более заявляет себя идея финитного полного движения.


� Гумилев Л.Н. Этногенез и биосфера Земли. – М.: Рольф, 2001.


� Радиальной эта энергия называется в связи с образом сферы, в которой эта энергия выражает стремление к центру сферы, устремляясь к центру по радиусу сферы. Центр сферы символизирует здесь цель развития. Таким образом, радиальная энергия - энергия развития, выражающая приближение к некоторой цели. В отличие от нее, обычную физическую энергию Шарден называл «тангенциальной» энергией, поскольку она не связана с развитием, как бы ортогональна к нему, что можно выразить движением по окружности по касательной, направление которой называется тангенциальным.


� Пьер Тейяр де Шарден. Феномен человека. Пер. и прим. Н.А.Садовского. - М.: "Прогресс", 1965.


� С-цепь – это разновидность С-сети, имеющая вид An(…(A1, где Ai, i=1,…,n, - это либо идентификатор, либо подсубъект. В С-цепи нет несовместимых подсубъектов, соединенных знаком «+», это единственная цепочка из идентификаторов или подсубъектов. С-цепь до реализации может быть названа виртуальной С-сетью, после реализации – актуальной С-сетью. Любая актуальная С-сеть есть С-цепь, поскольку случаи S+S* независимых подсубъектов в виртуальной С-сети реализуются как последовательности S(S* или S*(S, если подсубъекты S и S* несовместимы. Если же S и S* совместимы, т.е. могут выполняться одновременно (например, можно идти и одновременно думать), то можно ввести суммарного подсубъекта S**=S+S*, который будет реализован как один подсубъект в С-цепи. 


� Два ненулевых вектора называются независимыми, если ни один из них нельзя выразить как результат домножения другого на любое ненулевое число. 


� Инвариантность рассматривается как обобщение понятия симметрии. 
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